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7 février 2019 

Ce document est un recueil des questions posées par les équipes qui participent au 

concours de robotique dans le cadre des Olympiades de Compétences Ontario et des 

réponses fournies (Bob Tone). 

Le processus est le suivant : 

 Les questions sont adressées directement au président du comité technique ou au 

Département des concours 

 Les réponses sont envoyées directement à l’équipe concernée et au Département 

des concours 

 TOUTES les questions posées, et TOUTES les réponses fournies sont ensuite 

ajoutées à ce document qui est affiché sur le site Web, avec la fiche descriptive, pour 

que TOUTES les équipes y aient accès www.SkillsOntario.com 

 Il revient à chaque équipe de vérifier périodiquement le site Web pour consulter les 

mises à jour à ce document / la fiche descriptive 

QUESTION NO 1  

Q - Section 23 d) et e)  sont identiques. Je suppose que e) devrait se lire comme suit : « haut 

du support » plutôt que   

R – Votre observation concernant les points d) et e) de la Section 23 est exacte. Une 

correction sera apportée à la fiche descriptive à cet effet 

e) Texte à jour : Un robot télécommandé qui récupère le bloc de base de l’aire 

d’origine des composants et le dépose sur le support dans l’aire d’assemblage 

donnera droit à 2 points. 

QUESTION NO 2  

Q – Avez-vous des détails additionnels concernant les éléments du terrain de golf (p. ex. 

grosseur des balles et matériel utilisé pour la fabrication, taille de la coupe)?   

R – Je ne connais pas les détails concernant les dimensions des balles, coupes ou 

enrouleurs. Studica nous fournit six trousses ‘Competition In A Box’ de Tetrix qui seront 

utilisées dans le cadre du concours provincial. 

Les écoles qui souhaitent se procurer une trousse ‘Competition In A Box’ de Tetrix pour 

leur préparation au concours doivent communiquer avec Derek de Studica pour faire leur 

achat. Une note à cet effet est incluse dans la fiche descriptive. 

http://www.skillsontario.com/
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QUESTION NO 3 

Q – Est-ce que les tés et coupes sont fixés au sol d’une façon quelconque? 

R – Du ruban à double face sera utilisé pour maintenir les coupes et tés en place. 

QUESTION NO 4 

Q – Est-ce possible d’obtenir un schéma concernant l’assemblage du pont? Pourriez-vous 

également fournir des dimensions précises de l’aile? 

A -  
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QUESTION NO 5 

La fiche descriptive pour le concours en Ontario sera mise à jour, le texte suivant étant 

ajouté à la page 18 de la fiche. 

Remarque : Dans la feuille de pointage fournie à titre d’exemple, vous verrez de quelle 

façon les points sont attribués par couche de blocs du mât totémique. Les points accordés 

augmentent d’UN point par couche de structure du mât totémique. 

• La valeur globale des points accordés pour les mâts totémiques construits sur le plancher 

est moins élevée que pour les mâts totémiques construits sur le socle fourni. En effet, 

chaque composant d’un « mât totémique sur le plancher » donne droit à un point alors que 

chaque composant d’un « mât totémique sur un socle » donne droit à deux points. 

• Les blocs d’aile positionnés sur leur surface étroite donneront droit à des points 

supplémentaires. 

Remarque : les points supplémentaires seront accordés pour les blocs principaux 

positionnés sur la surface étroite d’un bloc d’aile ou sur un bloc positionné sur la surface 

étroite d’un bloc d’aile. 

Remarque : Les robots ne peuvent avoir qu’UN seul composant à la fois du mât totémique 

en leur possession. 

Cependant, il n’y a AUCUNE RESTRICTION quant au nombre de tabliers de pont qu’un robot 

peut avoir en sa possession à tout moment durant le match. 

QUESTION NO 6  

Q – Est-ce absolument nécessaire de se procurer une trousse?  

R – La décision d’acheter une trousse Tetrix revient à votre école. 
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L’an dernier, un enseignant m’a aidé à fabriquer et positionner les six terrains de 8 par 8 pi 

en mélamine pour le volet autonome. Ce fut tout un défi compte tenu de leur taille et 

poids. 

Lorsqu’on m’a offert les terrains Tetrix, je me suis dit que c’était une offre que je ne pouvais 

refuser. 

QUESTION NO 7 

Q – Est-ce que le plancher sera fabriqué en utilisant ces mêmes tuiles, etc.? 

R – OUI, le plancher du terrain pour le volet autonome du concours provincial sera fabriqué 

avec des tuiles de caoutchouc. 

QUESTION NO 8 

Q – Avez-vous des détails concernant les dimensions du pont? Aussi, il semble y avoir 

contradiction dans la fiche descriptive concernant le pointage et le bloc de base au début 

du match (en possession ou non des robots). 

R – Au sujet du pont, je pense que vous trouverez tous les détails dans l’image ci-dessous. 

 

Pour ce qui est de l’attribution des points, les articles placés ou les mâts totémiques 

construits dans l’aire d’assemblage donneront droit à moins de points que les articles 

placés ou mâts totémiques construits sur la plate-forme surélevée. 

L’image ci-dessous fait référence au texte de la fiche descriptive nationale qui ne semble 

pas avoir été inclus dans la fiche descriptive de l’Ontario. La fiche descriptive de l’Ontario 

sera mise à jour pour inclure ce texte et être conforme à la fiche nationale. 
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Tel qu’indiqué à la page 12 de la fiche descriptive, les robots ne seront PAS en possession 

du bloc de base au début du match. 

Remarque : Les robots qui participent au volet autonome n’auront PAS le bloc de base du 

mât totémique en leur possession au début du match. Le bloc de base sera placé à 

l’extérieur de l’aire de l’équipe. 

QUESTION NO 9 

Bonjour à la Communauté robotique de Compétences Ontario 

J’ai eu une discussion avec le Comité technique du concours national concernant 

la disposition du bloc de base et les images ci-dessous vous aideront à mieux 

comprendre. 

Le bloc de base sera placé à 2 pouces du mur du centre, de la même manière que 

tous les blocs du mât totémique. 

De plus, je partage avec vous les informations fournies par le président du comité 

technique du Manitoba. 
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« Toutes les pièces ont été fabriquées avec de la mousse et ruban à conduits. Elles 

sont très légères, même avec le ruban. 

Bloc de base = 54 grammes 

Bloc du mât totémique = 18 grammes 

Aux fins de comparaison, un gros marqueur Sharpie pèse 18 grammes (donc le 

même poids qu’un bloc du mât totémique). 

Bob 
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QUESTION NO 10 

Bonjour à la Communauté robotique de Compétences Ontario 

Studica a préparé un ensemble qui comprend les composants requis pour le volet 

autonome du concours de Compétences Ontario. Les écoles qui ne veulent pas se procurer 

une trousse Tetrix complète peuvent se procurer cet ensemble. 

https://www.studica.com/ca/en/SkillsCanada/ontario-autonomous-golf-competition-game-

piece-set/am-3445_1.html 

QUESTION NO 11 

Q - Le pilote qui dirige la construction de l’Inukshuk est sur le côté opposé du tunnel, n’est-

ce pas? 

Q - À quel endroit peut se trouver l’autre pilote si on compte utiliser deux robots? 

 

https://www.studica.com/ca/en/SkillsCanada/ontario-autonomous-golf-competition-game-piece-set/am-3445_1.html
https://www.studica.com/ca/en/SkillsCanada/ontario-autonomous-golf-competition-game-piece-set/am-3445_1.html
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R - Pour répondre à vos questions 1 et 2, la seule restriction concernant les pilotes est qu’ils 

ne peuvent accéder à l’espace de leur adversaire. Que votre équipe ait un ou deux pilotes, 

la règle est la même : les pilotes peuvent se déplacer n’importe où sur les trois côtés de 

leur espace de jeu assigné. 

QUESTION NO 12 

Q - Peut-on utiliser plus de 2 robots? 

R - Les équipes peuvent utiliser un maximum de 2 robots télécommandés. Cependant, elles 

peuvent avoir un robot additionnel qui servira spécifiquement pour le volet autonome. 

QUESTION NO 13 

Le concours de robotique s’adresse à des équipes de quatre. Bien qu’il soit possible d’y 

participer en équipes de deux, il faut se rappeler que les volets Télécommande et 

Autonome se déroulent simultanément pendant les deux jours du concours (lundi et 

mardi). Ainsi, il est possible qu’une équipe soit appelée à participer sur les deux terrains en 

même temps, ce qui pourrait être difficile pour les équipes de deux. 

QUESTION NO 14 

 

Q – Chacun de nos robots télécommandés aura une dimension approximative de 14po de 

largeur x 14po de longueur x 23po de hauteur. Pour ce qui est de l’espace dans lequel les 

robots doivent être contenus (3opo x 30po) on parle d’un calcul de surface et non d’un 

volume n’est-ce pas? 

R – Il y a une divergence entre le texte de la fiche nationale et celle de l’Ontario. 

Le texte ci-dessous est tiré de la fiche nationale. 

Comme il est essentiel pour l’équipe de l’Ontario qui remporte la médaille d’or de se 

qualifier pour le concours national, nous devons respecter les consignes qui figurent 

dans la fiche nationale. 

Le document National SCNC20-23S-Project_EN stipule en page 20 : 

Volume total occupé par les robots de l’équipe 

•La totalité des robots de l’équipe doit tenir à l’intérieur de l’aire de départ (30po x 

30po) au début de chaque match. 
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•Le volume total de tous les robots de l’équipe ne doit pas dépasser le volume total 

de 4pieds cubes (6 912po3) au début de chaque match. 

•Les robots de l’équipe pourront occuper un plus grand volume une fois le match 

commencé. 

Les deux images ci-dessous se rapportent à la fiche de l’Ontario. La page 20 ne fait aucune 

mention d’un volume maximal de 4 pi3, mais la page 25 en fait mention. 

Page 21 de la fiche de l’Ontario 

 

Le texte suivant doit être ajouté à la page 21 de la fiche de l’Ontario. 

 Le volume total de tous les robots de l’équipe ne doit pas dépasser le volume total 

de 4pi3 (6 912po3) au début de chaque match. 

 •Les robots de l’équipe pourront occuper un plus grand volume une fois le match 

commencé. 

 

Aucun changement n’est requis à la page 25 de la fiche de l’Ontario qui se lit comme suit : 

 

 

QUESTION NO 15 
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Q – Pouvons-nous traverser le pont avant qu’il ne soit complété? 

R – Aucune restriction quant au moment où un robot peut traverser le pont n’est 

mentionnée dans la fiche descriptive. 

Les robots peuvent traverser le pont à tout moment, pour autant que leurs capacités le 

permettent. 

 

Ceci peut se faire alors qu’il y a : 

 6 dalles de pont en place, 

 5 dalles de pont en place, 

 4 dalles de pont en place, 

 3 dalles de pont en place, 

 2 dalles de pont en place, 

 1 dalle de pont en place, ou, 

 Aucune date de pont en place. 
 

QUESTION NO 16 

Q – De quelle façon les composants du pont seront-ils assemblés? Seront-ils collés l’un à 

l’autre? Vissés l’un à l’autre? S’ils sont vissés, est-ce que les trous de vis seront sur la surface 

de ½po ou sur celle de ¾po? Est-ce que des panneaux de contreplaqué standards sont 

utilisés ou s’agira-t-il de panneaux de contreplaqué avec un côté lisse? 

R – Il n’y a aucun élément de ¾po pour les dalles de pont. 

Nous utiliserons des panneaux de contreplaqué avec un côté lisse; la partie non finie d’un 

panneau faisant face à celle d’un autre panneau, de façon que les deux faces non finies 

soient face à face. 

 

Vis de ¾po seront utilisées et insérées à partir du dessus. 

 



Questions et réponses – Concours Robotique 2020 – 
Olympiades de Compétences Ontario 

Questions et réponses – Robotique 2020 – Mise à jour le 7 février 2020       Page 11 de 33 
 

 

QUESTION NO 18 

 

Q – La fiche descriptive indique que la plus petite pièce du bas du pont est de ¾po. Aussi, il 

ne fait aucun sens d’insérer les vis à partir du haut si le panneau de contreplaqué est doté 

d’un côté lisse. 

R– En page 10 de la fiche descriptive de l’Ontario, on peut lire : 

13.1  Les équipes peuvent utiliser SIX tabliers de pont : 

 

(a) Les dimensions de chaque tablier de pont sont de 9,5po x 4,0po x 0,5po et chacun 

comprend une plaque de soutien de 4,5po x 3,0po x 0,75po fixée au bas du tablier 

de pont. 

 

La page 4 de la fiche nationale se lit comme suit : 

Les équipes ont besoin de SIX dalles: 

(a) Chaque dalle est constituée de deux plaques jointes qui mesurent 9,5po x 4po x 0,5po 

et 4,5po x3po x 0,5po (base). 

Nous devons respecter la fiche nationale afin que l’équipe Ontario qui participera aux 

Olympiades nationales à Vancouver puisse le faire sans difficultés. 

QUESTION NO 19 
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Bonjour à la communauté robotique de Compétences Ontario 

Grâce à la générosité de Luca de Michael Power / École secondaire catholique Saint Joseph, 

48 dalles de pont ont été préparées et seront utilisées dans le cadre du concours de 

Compétences Ontario. 

Il a utilisé un panneau de contreplaqué de ½po (un côté lisse). Le côté lisse du panneau est 

sur le dessus et le dessous; les deux panneaux étant collés ensemble avec de la colle 

chaude puis serrés dans un étau. Ils sont très solides. 

Il n’y aura aucune vis dans les dalles du pont. 

Merci Luca! 

Bob 

QUESTION NO 20 

Q – Quelle sera la position de départ du robot pour le volet Autonome/Golf du défi (Jour 1)? 

R – Sur la ligne du premier trou, faisant face au té, mais suffisamment loin pour que le 

robot puisse rejoindre ou s’avancer pour prendre possession de la balle de golf. Les robots 

ne pourront pas être dans une position où, tout ce qu’ils auraient à faire serait de fermer 

leur pince pour prendre possession de la balle. 
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QUESTION NO 21 

Q – Est-ce que les trous pour le volet Autonome / Golf (Jour 2) seront disposés dans un 

ordre séquentiel semblable au Jour 1? 

R – Oui 

QUESTION NO 22 

Q – Combien de trous pour le Jour 2? 

R – Pas encore déterminé 

QUESTION NO 23 

 

Q – La règle 36.7 d) stipule :  « Des lignes de ruban blanc indiqueront le chemin jusqu’au 

gobelet. » Pourtant, le diagramme indique que la ligne de ruban blanc se termine en té. Quelle 

est la bonne information? 

R – L’image est exacte (en té). 

QUESTION NO 24 

Q – Est-ce que la ligne blanche qui mène au té est à la même distance du té de la balle pour 

chaque trou? 

R – Oui 

QUESTION NO 25 

 

Q – Puis-je supposer que le terrain de golf est un carré de 8pi x 8pi fait à partir de tuiles de 

2pi x 2pi? 

R – Oui 

QUESTION NO 26 
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Q – Pour les ponts et dalles, la feuille de pointage comprend une case additionnelle pour la 

« Dalle 1». Est-ce intentionnel (pour un motif quelconque) ou non? Des points additionnels 

pour déplacer la dalle 1 à deux reprises? 

R – Il n’y a qu’une seule dalle de pont 1 

Merci d’avoir soulevé ce point. 

QUESTION NO 27 

 

Q – La règle 36.7 b) stipule : « Les rondelles de boyau d’arrosage peuvent être placées 

directement sur le sol ou sur le dessus d’une bobine. » Est-ce que cette information sera 

partagée à l’avance ou sera-t-elle dévoilée au moment du concours? Par exemple, trous 1 

et 4 ont toujours une bobine et 2 et 3 sont sur le sol. 

R – Oui, les équipes seront informées à l’avance à savoir quels trous sont dotés d’une balle 

sur une rondelle qui est placée sur le sol et quels trous sont dotés d’une balle sur une 

rondelle qui est placée sur une bobine. 
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QUESTION NO 28 

 

Q – Est-ce qu’un robot peut avoir en sa possession plusieurs blocs de totem à un moment 

précis? Aussi, un robot peut-il être autonome au moment de placer le bloc de base du 

totem pour ensuite passer au moment télécommandé? 

R – La première question de Carl (ci-dessous) a permis de soulever une divergence entre la 

fiche de l’Ontario et la fiche nationale. 

Le texte ci-dessous (en italique) est présent dans la fiche nationale. Cependant, il semble 

que j’ai fait une erreur au moment de créer le document de l’Ontario. 

Comme l’équipe qui remportera la médaille d’or lors du concours en Ontario doit respecter 

la fiche nationale, nous nous devons de respecter la fiche nationale. 

Ainsi, en réponse à la question de Carl : Les robots ne peuvent PAS avoir en leur 

possession plus d’un composant du mât totémique à la fois.  
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Remarque : Le nombre de points attribués en fonction du niveau sur lequel est placé un 

bloc est indiqué dans l’exemple de fiche de notation des robots. Au fur et à mesure de la 

construction du mât totémique, le nombre de points attribués augmente d’UN point par 

niveau 

• Un mât totémique construit sur le sol rapporte moins de points qu’un mât totémique bâti 

sur le socle fourni, car la livraison d’un composant sur le sol représente 1 point, tandis que 

la livraison d’un composant sur le socle vaut 2 points.  

• Des points de boni sont attribués lorsque le bloc constituant les ailes est placé sur son 

côté étroit. 

Remarque : Des points de boni sont attribués lorsque des blocs centraux sont placés sur le 

côté étroit du bloc des ailes ou sur un bloc qui est déjà installé sur le côté étroit du bloc des 

ailes. 

Remarque : Les robots peuvent transporter au maximum UN composant de mât totémique 

à la fois. Toutefois, chaque robot peut transporter un nombre ILLIMITÉ de dalles du pont à 

la fois pendant un match.  

 

La fiche descriptive de l’Ontario sera mise à jour afin que ce texte y soit inséré à la page 19. 

Concernant la deuxième question de Carl. 

 

OUI, un robot peut être à la fois autonome et télécommandé. Cependant, lorsque le robot 

est opéré à titre de robot autonome, le concurrent ne PEUT PAS être en possession de son 

unité de télécommande. 

 

QUESTION NO 29 

 

Dans le cadre du concours national, les organisateurs ont décidé d’augmenter 

l’espace de 1 po à 1.5 po entre les dalles du pont au début du match. 

Ils ont également confirmé qu’au début du match, les dalles de pont seront placés 

de façon à ce que leur surface courte touche le mur de la surface de jeu. 
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QUESTION NO 30 

 

Q – Bien qu’aucune ligne ne soit apparente sur le diagramme, est-ce qu’il y aura des lignes tracées du té 

au trou? 

R – Aucune ligne sera tracée, autres que celles déjà illustrées dans les images de la fiche descriptive. 

QUESTION NO 31 

 

Q – Est-ce qu’il y aura des lignes qui relient les trous et les trous seront-ils disposés en ordre séquentiel ( 

trou 2 tout de suite après le trou 1, etc.) 

R – Le parcours pour le Jour 2 sera disposé conformément aux mêmes paramètres que le parcours pour 

le Jour 1. La différence sera dans la forme des allées (fairways). Les trous seront joués dans un ordre 

aléatoire, de la même manière que pour le Jour 1. 

QUESTION NO 32 

 

Q – La clause 22.7 (section 22) indique qu’aucun point d’assemblage ne sera attribué pour 

le bloc de base. Cependant, la clause 22.4 indique que deux points seront attribués pour la 

livraison du bloc de base du mât totémique sur le socle disposé dans l’aire d’assemblage 

du mât. Ces deux énoncés semblent se contredire et nous aimerions avoir l’heure juste sur 

le pointage. 
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R – Aucun point d’assemblage ne sera attribué pour le bloc de base puisque dès qu’il est 

livré dans l’aire d’assemblage (sur le plancher ou le socle) il n’est plus nécessaire de se 

préoccuper du bloc de base. Après la livraison de ce bloc dans l’aire d’assemblage, aucune 

autre tâche propre au bloc de base ne s’applique à l’assemblage. 

QUESTION NO 33 

Q – Sur quelle surface les matchs seront-ils disputés? Est-ce que les robots seront sur du 

tapis, du linoléum, etc.  

R – Le jeu des mâts totémiques sera disputé directement sur le plancher en ciment des 

installations. 

QUESTION NO 34 

 

Q – En ce qui concerne la construction du mât totémique, si nous parvenons à construire 

un mât, pouvons-nous ensuite le défaire pour en construire un nouveau et ainsi obtenir 

plus de points? 

R – On s’attend à ce que les équipes construisent un seul mât totémique. Le calcul des 

points est effectué lorsque la sonnerie de fin de match se fait entendre. Chaque équipe 

doit donc décider si elle souhaite désassembler son mât pour en construire un nouveau 

selon une meilleure configuration. Toutefois, veuillez prendre note que les points accordés 

seront fondés sur le mât totémique existant à la fin du match. Ainsi, une équipe ne pourra 

PAS demander que son premier mât totémique soit considéré pour le calcul des points 

sous prétexte qu’il aurait donné droit à plus de points que le second mât construit.  

QUESTION NO 35 

 

Q - Quel côté des surfaces de jeu sera vers le haut, le côté lisse ou le côté texturé? 

R - Les surfaces de jeu seront « côté bosselé » vers le haut le 1er jour, mais pourraient être 

de l’autre côté le jour 2e jour. 

QUESTION NO 36 

 

Q - En ce qui concerne les points bonis pour le mât totémique du volet autonome, un robot 

ayant un mode purement autonome qui place le bloc de base, puis passe en mode 
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télécommandé une fois cette tâche terminée serait-il admissible aux points bonis du volet 

autonome?  (Un peu comme les robots du FTC.)  

 

R - J’ai consulté le Comité technique national sur cette question pour m’assurer que ma 

réponse soit conforme à ce qui se passera aux Olympiades nationales. 

La décision du Comité technique national est la suivante : 

1) Il n’y aura qu’un seul bloc de base en jeu dans l’espace d’une équipe pendant une 

partie. 

2) Si le robot d’une équipe a un composant autonome, alors seul le bloc de base 

autonome sera dans l’espace de l’équipe. 

3) Si le robot n’a pas de composant autonome, alors seul le bloc de base du volet 

télécommandé sera dans l’espace de l’équipe. 

4) Si le robot autonome d’une équipe ne parvient pas à livrer le bloc de base dans l’aire 

d’assemblage, le robot télécommandé de l’équipe sera autorisé à récupérer le bloc 

de base et à le livrer soit au sol dans l’aire d’assemblage, soit à l’emplacement 

d’assemblage de la plateforme surélevée. 

Remarque : Dans ce cas, aucun point de livraison de bloc de base ne sera attribué. 

Cependant, des points de construction seront attribués pour tous les blocs du mât 

totémique et les blocs d’aile placés sur ce bloc de base.  

QUESTION NO 37 

 

Q - Est-ce que le parcours sera déterminé de façon aléatoire les deux jours ou est-ce que le 

parcours du premier jour sera le même que celui de l’image dans la fiche descriptive? 

R – Le premier jour, le parcours de golf sera celui affiché dans la fiche descriptive. 

 

QUESTION NO 38 

 

Q – Pouvons-nous utiliser le capteur de distance du lien 

https://www.robotshop.com/ca/fr/platine-deploiement-capteur-distance-tof-regulateur-tension-

vl53l0x.html? 

R – OUI. Votre équipe peut utiliser ce capteur. Les équipes peuvent utiliser toutes les 

ressources disponibles dans leur école, quelle qu’en soit la source, qui répondent le mieux 

à leurs besoins pour la construction de leur robot. 

https://www.robotshop.com/ca/fr/platine-deploiement-capteur-distance-tof-regulateur-tension-vl53l0x.html
https://www.robotshop.com/ca/fr/platine-deploiement-capteur-distance-tof-regulateur-tension-vl53l0x.html
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QUESTION NO 39 

Q – Un robot qui commence en mode autonome et qui passe en mode télécommandé 

après avoir placé le bloc de base peut-il encore gagner des points bonis pour le volet 

autonome? En d’autres termes, est-ce que dès qu’un robot a été télécommandé pendant 

un match, il est considéré comme ayant été télécommandé pendant tout le match?  

A - Le concurrent qui télécommandera un robot lors qui fonctionne en mode mixte 

« télécommandé/autonome » devra faire savoir à l’arbitre exactement quand le robot 

passe du mode de contrôle autonome au mode de contrôle télécommandé. 

 

La pratique que nous allons mettre en œuvre est la suivante : 

 

a) Le concurrent qui contrôlera le robot en mode mixte devra déposer la 

télécommande sur le sol à ses pieds. 

b) Dès que le concurrent prend la télécommande, la période autonome sera 

considérée comme terminée. 

Remarque : Le concurrent doit informer l’arbitre qu’il souhaite changer de mode de 

contrôle avant de prendre la télécommande. 

Exemple : 

 

Si le robot en mode autonome : 

 

 a pris possession du bloc de base 

 s’est placé dans une position où il tient le bloc de base au-dessus de la plateforme 

surélevée dans l’aire d’assemblage, sans l’avoir relâché ou déposé  

 ET SI le changement de mode de contrôle se produit avant que le bloc ne soit 

relâché ou déposé, aucun point de livraison ne serait accordé étant donné que la 

relâche ou le dépôt du bloc se sera fait après la fin du mode autonome. 

QUESTION NO 40 

Q - Pouvez-vous envoyer la photo d’un bloc recouvert de ruban que vous avez fabriqué? 

J’aimerais voir comment vous avez fait le chevauchement du ruban et les coins. 

R - Je n’ai jamais fabriqué de bloc. À ma connaissance, la seule personne qui en a fabriqué 

est le président du comité technique du Manitoba. Je lui demanderai de m’envoyer des 

photos des blocs qu’il a fabriqués. 
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Voici des photos de blocs fabriqués par le président du comité technique du Manitoba. Il a 

essayé de faire le moins de chevauchement 

de ruban possible. 

 

QUESTION NO 41 

 

Q - Citation tirée d’une réponse précédente : 

La décision du Comité technique national est la suivante :  

1) Il n’y aura qu’un seul bloc de base en jeu dans l’espace d’une équipe pendant une 

partie. 

2) Si le robot d’une équipe a un composant autonome, alors seul le bloc de base 

autonome sera dans l’espace de l’équipe. 

3) Si le robot n’a pas de composant autonome, alors seul le bloc de base du volet 

télécommandé sera dans l’espace de l’équipe. 

4) Si le robot autonome d’une équipe ne parvient pas à livrer le bloc de base dans l’aire 

d’assemblage, le robot télécommandé de l’équipe sera autorisé à récupérer le bloc 

de base et à le livrer soit au sol dans l’aire d’assemblage, soit à l’emplacement 

d’assemblage de la plateforme surélevée. 

Remarque : Dans ce cas, aucun point de livraison de bloc de base ne sera attribué. 

Cependant, des points de construction seront attribués pour tous les blocs du mât 

totémique et les blocs d’aile placés sur ce bloc de base.  

Question : Pouvons-nous être assurés qu’il n’y aura pas de mouches dans l’aréna qui 

pourraient affecter notre bloc pendant la téléportation? 

 

Vraie question : Pour le composant robots constructeurs, pouvons-nous avoir deux robots 

télécommandés ET un robot autonome (3 robots au total) s’ils entrent dans l’aire de 

départ? 
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R - Si une équipe dispose de la téléportation, je suppose qu’elle a consulté Scotty et tant 

que cette unité peut téléporter le bloc d’un endroit à un autre dans les limites du jeu sans 

causer de tort à personne, elle peut l’utiliser. Je suggérerais aux membres de l’équipe de 

déposer un brevet sur le dispositif. 

 

OUI une équipe peut avoir deux robots télécommandés et un robot autonome dans son 

aire de départ à condition qu’ils entrent tous dans l’espace prévu à cet effet. 

 

QUESTION NO 42 

 

Q - Où puis-je trouver les détails du système d’attribution des points? Je n’ai pu trouver 

qu’un sommaire à la page 9 de la fiche descriptive : 

 100 % des résultats du tournoi du volet autonome = 40 points  

 Équipe ayant obtenu le meilleur pointage lors du tournoi pour le volet autonome = 

40 points  

 Toutes les autres équipes se voient attribuer des points pour le volet autonome 

selon la formule suivante :  

o (40) (pointage total de l’équipe / pointage global de l’équipe au pointage le 

plus élevé), donc si vous avez obtenu la moitié des points obtenus par 

l’équipe gagnante, vous obtiendrez 20 points. 

Comment ces points sont-ils attribués durant le match? 

R - Vous avez raison, la description détaillée de l’attribution des points pour le jeu de golf 

n’est pas dans le document. 

Je vais faire une description détaillée pour le jeu de golf et vous la communiquer bientôt. 

Les actions qui donnent droit à des points : 

 prendre possession de la balle de golf 

 aller porter la balle de golf dans le gobelet 

 

QUESTION NO 43 
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Q - Au point 36.3 et aux étapes suivantes, que signifie exactement « se déplacer jusqu’au 

té »? Cela signifie-t-il qu’une fois un trou terminé, le robot doit se rendre de façon 

autonome au té suivant?  Ou est-ce qu’une personne déplace le robot jusqu’au tee suivant 

avant que le fonctionnement autonome reprenne? 

R - En ce qui concerne le déplacement au té suivant, deux options s’offrent aux équipes : 

1) Le robot se met en position prêt à commencer le trou suivant de façon autonome. Si 

cela est fait indépendamment par le robot, des points seront attribués pour 

compléter ce processus de manière autonome. 

2) Si un robot échoue ou n’est pas programmé pour passer au trou suivant de manière 

autonome, un participant sera autorisé à déplacer le robot en position prêt à jouer 

le trou suivant. Aucun point ne sera alors attribué à l’équipe. 

3) Les résultats sont basés sur le nombre total de points accumulés dans toutes les 

occasions de performance combinées. 

 

QUESTION NO 44 

 

Q – Y a-t-il des restrictions de taille pour les robots autonomes ou doivent-ils être comme 

les robots télécommandés? 

R - Il n’y a pas de restriction de taille pour les robots autonomes du jeu de golf. Ils doivent 

seulement pouvoir manœuvrer dans l’espace prévu. 
 

QUESTION NO 45 

 

Q - Quelle est la largeur intérieure des allées du parcours? Environ 2,5 pi peut-être entre les 

murs de séparation? Serait-il possible d’avoir une mesure plus précise? 

R - La largeur d’une allée est d’environ 60 cm. 
 

QUESTION NO 46 

 

Q - Je m’interroge sur les effets d’un robot qui entre en contact avec les murs de 

séparation. Les supports pour les cloisons de séparation seront-ils fixés aux carreaux de 

sol ou sont-ils autoportants? 
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R - Les aires de jeu sont spécialement conçues pour supporter les performances des 

robots, donc les murs devraient tenir. 
 

QUESTION NO 47 

 

Q - Malheureusement, le budget de mon école rend difficile l’achat de Competition in a Box 

de Studica. J’aimerais obtenir un seul panneau de plancher pour connaître la texture et 

aussi pour la calibration du capteur. Est-ce que Studica vend les tuiles à l’unité ou en 

paquets de 4, ou y a-t-il un autre fournisseur (comme Home Depot) qui les offre? 

R – Les carreaux de plancher sont les mêmes que les carreaux de caoutchouc utilisés dans 

un garage ou un poste de travail vendus chez Canadian Tire. Les murs peuvent être 

simulés avec du masonite de 1/8 po. 

 

Désolé je me suis trompé. Les tuiles ne sont pas en caoutchouc, elles sont en mousse. 

Voici où vous pouvez acheter les tapis. 

https://www.amazon.ca/dp/B00CVFJAM6/ref=sspa_dk_detail_5?psc=1&pd_rd_i=B00CVFJAM6

&pd_rd_w=0x0Q2&pf_rd_p=4b7c8c1c-293f-4b1e-a49a-

8787dff31bcb&pd_rd_wg=vzCl3&pf_rd_r=AVPW9M1DWEM80XF01ZKV&pd_rd_r=1d63affd-

2d7e-4cfa-a6a6-

68950ae77ce0&spLa=ZW5jcnlwdGVkUXVhbGlmaWVyPUEyNVZTSTdDR0ozUUZFJmVuY3J5cHRlZ

ElkPUEwMTg3NjA2M0hIMExZQzlRVElXMiZlbmNyeXB0ZWRBZElkPUEwODU1NzgyOEdVQjkxTVkz

MFBKJndpZGdldE5hbWU9c3BfZGV0YWlsJmFjdGlvbj1jbGlja1JlZGlyZWN0JmRvTm90TG9nQ2xpY2

s9dHJ1ZQ== 

QUESTION NO 48 

 

Q - Le ruban blanc est-il du ruban électrique standard (3/4 po de largeur)? 

R - Oui, le ruban devrait être d’une largeur standard de ¾ po. 
 

QUESTION NO 49 

 

Q - Je demande des éclaircissements sur le 5e élément du point 15.1 b) de la fiche 

descriptive qui dit de ne pas faire passer les pièces du totem par-dessus ou à travers les 

murs du couloir pour les livrer dans l’aire d’assemblage. Et si le robot ne livre pas les 

https://www.amazon.ca/dp/B00CVFJAM6/ref=sspa_dk_detail_5?psc=1&pd_rd_i=B00CVFJAM6&pd_rd_w=0x0Q2&pf_rd_p=4b7c8c1c-293f-4b1e-a49a-8787dff31bcb&pd_rd_wg=vzCl3&pf_rd_r=AVPW9M1DWEM80XF01ZKV&pd_rd_r=1d63affd-2d7e-4cfa-a6a6-68950ae77ce0&spLa=ZW5jcnlwdGVkUXVhbGlmaWVyPUEyNVZTSTdDR0ozUUZFJmVuY3J5cHRlZElkPUEwMTg3NjA2M0hIMExZQzlRVElXMiZlbmNyeXB0ZWRBZElkPUEwODU1NzgyOEdVQjkxTVkzMFBKJndpZGdldE5hbWU9c3BfZGV0YWlsJmFjdGlvbj1jbGlja1JlZGlyZWN0JmRvTm90TG9nQ2xpY2s9dHJ1ZQ==
https://www.amazon.ca/dp/B00CVFJAM6/ref=sspa_dk_detail_5?psc=1&pd_rd_i=B00CVFJAM6&pd_rd_w=0x0Q2&pf_rd_p=4b7c8c1c-293f-4b1e-a49a-8787dff31bcb&pd_rd_wg=vzCl3&pf_rd_r=AVPW9M1DWEM80XF01ZKV&pd_rd_r=1d63affd-2d7e-4cfa-a6a6-68950ae77ce0&spLa=ZW5jcnlwdGVkUXVhbGlmaWVyPUEyNVZTSTdDR0ozUUZFJmVuY3J5cHRlZElkPUEwMTg3NjA2M0hIMExZQzlRVElXMiZlbmNyeXB0ZWRBZElkPUEwODU1NzgyOEdVQjkxTVkzMFBKJndpZGdldE5hbWU9c3BfZGV0YWlsJmFjdGlvbj1jbGlja1JlZGlyZWN0JmRvTm90TG9nQ2xpY2s9dHJ1ZQ==
https://www.amazon.ca/dp/B00CVFJAM6/ref=sspa_dk_detail_5?psc=1&pd_rd_i=B00CVFJAM6&pd_rd_w=0x0Q2&pf_rd_p=4b7c8c1c-293f-4b1e-a49a-8787dff31bcb&pd_rd_wg=vzCl3&pf_rd_r=AVPW9M1DWEM80XF01ZKV&pd_rd_r=1d63affd-2d7e-4cfa-a6a6-68950ae77ce0&spLa=ZW5jcnlwdGVkUXVhbGlmaWVyPUEyNVZTSTdDR0ozUUZFJmVuY3J5cHRlZElkPUEwMTg3NjA2M0hIMExZQzlRVElXMiZlbmNyeXB0ZWRBZElkPUEwODU1NzgyOEdVQjkxTVkzMFBKJndpZGdldE5hbWU9c3BfZGV0YWlsJmFjdGlvbj1jbGlja1JlZGlyZWN0JmRvTm90TG9nQ2xpY2s9dHJ1ZQ==
https://www.amazon.ca/dp/B00CVFJAM6/ref=sspa_dk_detail_5?psc=1&pd_rd_i=B00CVFJAM6&pd_rd_w=0x0Q2&pf_rd_p=4b7c8c1c-293f-4b1e-a49a-8787dff31bcb&pd_rd_wg=vzCl3&pf_rd_r=AVPW9M1DWEM80XF01ZKV&pd_rd_r=1d63affd-2d7e-4cfa-a6a6-68950ae77ce0&spLa=ZW5jcnlwdGVkUXVhbGlmaWVyPUEyNVZTSTdDR0ozUUZFJmVuY3J5cHRlZElkPUEwMTg3NjA2M0hIMExZQzlRVElXMiZlbmNyeXB0ZWRBZElkPUEwODU1NzgyOEdVQjkxTVkzMFBKJndpZGdldE5hbWU9c3BfZGV0YWlsJmFjdGlvbj1jbGlja1JlZGlyZWN0JmRvTm90TG9nQ2xpY2s9dHJ1ZQ==
https://www.amazon.ca/dp/B00CVFJAM6/ref=sspa_dk_detail_5?psc=1&pd_rd_i=B00CVFJAM6&pd_rd_w=0x0Q2&pf_rd_p=4b7c8c1c-293f-4b1e-a49a-8787dff31bcb&pd_rd_wg=vzCl3&pf_rd_r=AVPW9M1DWEM80XF01ZKV&pd_rd_r=1d63affd-2d7e-4cfa-a6a6-68950ae77ce0&spLa=ZW5jcnlwdGVkUXVhbGlmaWVyPUEyNVZTSTdDR0ozUUZFJmVuY3J5cHRlZElkPUEwMTg3NjA2M0hIMExZQzlRVElXMiZlbmNyeXB0ZWRBZElkPUEwODU1NzgyOEdVQjkxTVkzMFBKJndpZGdldE5hbWU9c3BfZGV0YWlsJmFjdGlvbj1jbGlja1JlZGlyZWN0JmRvTm90TG9nQ2xpY2s9dHJ1ZQ==
https://www.amazon.ca/dp/B00CVFJAM6/ref=sspa_dk_detail_5?psc=1&pd_rd_i=B00CVFJAM6&pd_rd_w=0x0Q2&pf_rd_p=4b7c8c1c-293f-4b1e-a49a-8787dff31bcb&pd_rd_wg=vzCl3&pf_rd_r=AVPW9M1DWEM80XF01ZKV&pd_rd_r=1d63affd-2d7e-4cfa-a6a6-68950ae77ce0&spLa=ZW5jcnlwdGVkUXVhbGlmaWVyPUEyNVZTSTdDR0ozUUZFJmVuY3J5cHRlZElkPUEwMTg3NjA2M0hIMExZQzlRVElXMiZlbmNyeXB0ZWRBZElkPUEwODU1NzgyOEdVQjkxTVkzMFBKJndpZGdldE5hbWU9c3BfZGV0YWlsJmFjdGlvbj1jbGlja1JlZGlyZWN0JmRvTm90TG9nQ2xpY2s9dHJ1ZQ==
https://www.amazon.ca/dp/B00CVFJAM6/ref=sspa_dk_detail_5?psc=1&pd_rd_i=B00CVFJAM6&pd_rd_w=0x0Q2&pf_rd_p=4b7c8c1c-293f-4b1e-a49a-8787dff31bcb&pd_rd_wg=vzCl3&pf_rd_r=AVPW9M1DWEM80XF01ZKV&pd_rd_r=1d63affd-2d7e-4cfa-a6a6-68950ae77ce0&spLa=ZW5jcnlwdGVkUXVhbGlmaWVyPUEyNVZTSTdDR0ozUUZFJmVuY3J5cHRlZElkPUEwMTg3NjA2M0hIMExZQzlRVElXMiZlbmNyeXB0ZWRBZElkPUEwODU1NzgyOEdVQjkxTVkzMFBKJndpZGdldE5hbWU9c3BfZGV0YWlsJmFjdGlvbj1jbGlja1JlZGlyZWN0JmRvTm90TG9nQ2xpY2s9dHJ1ZQ==
https://www.amazon.ca/dp/B00CVFJAM6/ref=sspa_dk_detail_5?psc=1&pd_rd_i=B00CVFJAM6&pd_rd_w=0x0Q2&pf_rd_p=4b7c8c1c-293f-4b1e-a49a-8787dff31bcb&pd_rd_wg=vzCl3&pf_rd_r=AVPW9M1DWEM80XF01ZKV&pd_rd_r=1d63affd-2d7e-4cfa-a6a6-68950ae77ce0&spLa=ZW5jcnlwdGVkUXVhbGlmaWVyPUEyNVZTSTdDR0ozUUZFJmVuY3J5cHRlZElkPUEwMTg3NjA2M0hIMExZQzlRVElXMiZlbmNyeXB0ZWRBZElkPUEwODU1NzgyOEdVQjkxTVkzMFBKJndpZGdldE5hbWU9c3BfZGV0YWlsJmFjdGlvbj1jbGlja1JlZGlyZWN0JmRvTm90TG9nQ2xpY2s9dHJ1ZQ==
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composants dans l’aire d’assemblage? Par exemple, peut-il lancer les pièces du totem par-

dessus le pont s’il n’est pas terminé? Peut-il projeter les pièces à travers le tunnel jusqu’à 

l’autre bout du tunnel? Un robot peut-il livrer des blocs au-dessus du mur à l’extrémité 

opposée du tunnel à partir de l’aire d’assemblage? 

R - Non. 

QUESTION NO 50 

 

Q - Le point 17.1 des règles semble contredire ce qui est écrit à la section 23, à savoir si le 

robot autonome peut être en possession du bloc de base au début du jeu. Je suppose, 

d’après la déclaration au bas de la question 8 des questions et réponses, que le point 17.1 

doit être ignoré? 

R - Désolé pour toute confusion. Le robot autonome ne peut pas être en possession du 

bloc de base au début d’une partie. 

QUESTION NO 51 

 

Q - Y a-t-il une mesure de l’espace entre les plaques du pont au début du match quand 

elles sont sur le sol. 

R - Voir l’image ci-dessous. L’espace entre les plaques du pont est de 1,5 po au début du 

match. 
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QUESTION NO 52 

 

Q - Dans la fiche descriptive, le point 22.2 indique 2 points par plaque de pont, mais la 

feuille de pointage indique 4 points par plaque de pont. Pouvez-vous indiquer quelle est la 

bonne information? 

A - Quatre points. 

QUESTION NO 53 

 

Q - En ce qui concerne la construction du totem, obtient-on des points lorsqu’on dépose le 

bloc d’aile sur le bloc de base? Et si le bloc d’aile est placé sur sa surface étroite qu’on met 4 

parties centrales par-dessus, est-ce qu’on reçoit 2 points bonis pour chaque bloc, donc 8 

points bonis pour les parties centrales plus 2 points bonis pour l’aile sur sa surface étroite? 

R - Oui, le bloc d’aile peut être le premier composant placé sur le bloc de base. 

La feuille de pointage fixe un maximum de 6 points, ce qui représente seulement 3 blocs 

sur les ailes lorsque les ailes sont sur leur côté étroit. 

Cependant, mettre un quatrième bloc sur le côté étroit d’une aile serait tout un exploit. Je 

vais demander au CTN s’il voudrait augmenter le maximum indiqué à 8 points. Je vous ferai 

part de sa réponse dès que possible. 

QUESTION NO 54 

 

Q - Un robot peut-il être en possession de plus d’une pièce à la fois pendant le concours? 

R - On dirait bien que Gremlin qui a participé à la création de la fiche descriptive de 

l’Ontario en se basant sur la fiche descriptive nationale a encore frappé. 

 

La fiche descriptive de l’Ontario n’énonce pas clairement la réponse à votre question, mais 

la fiche descriptive nationale oui. 

 

Nous suivrons les restrictions définies dans la fiche descriptive nationale. 

 

À la page 12 de la fiche descriptive nationale, on peut lire : 

 

Remarque : Les robots ne peuvent avoir en leur possession qu’UNE seule pièce du mat 

totémique à la fois. 
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Cependant, il n’y a AUCUNE RESTRICTION quant au nombre de plaques de chaussée de 

pont qu’un robot peut avoir en sa possession en même temps. 

 

QUESTION NO 55 

 

Q - Pour revenir à la question NO 54, si deux robots sont utilisés, est-ce que chacun peut être en 

possession d’un bloc en même temps? 

A - OUI, tant que chaque robot n’a qu’une seule pièce. 

QUESTION NO 56 

 

Q - Quel est le processus de démarrage des robots autonomes pour le jeu de golf et des 

robots autonomes et semi-autonomes pour le jeu des robots constructeurs? 

A - Le processus de démarrage des robots autonomes n’est pas défini dans la fiche 

descriptive. 

Le Comité technique national a déterminé que les options de procédure suivantes seront 

suivies lors des Olympiades canadiennes pour s’assurer que les équipes se conforment à la 

règle stipulant que les participants ne peuvent pas toucher leur robot une fois que l’arbitre 

a dit « GO ». 

 L’alimentation du robot autonome sera mise sous tension avant que l’arbitre ne dise 

« Go », car cela est la norme pour les robots télécommandés. 

 Il sera de la responsabilité de l’équipe de s’assurer que son robot autonome ne 

bouge pas avant que l’arbitre n’ait fini de dire « 1, 2, 3 Go ». 

 Les concurrents devraient assurer le démarrage de leur robot par l’une ou l’autre 

des manières suivantes : 

a) Programmer une « Pause » qui dure assez longtemps pour s’assurer que le 

décompte « 1, 2, 3, Go » soit terminé avant que le robot ne commence à bouger. 

b) Contrôler le robot télécommandé de sorte qu’il pousse sur un bouton du robot 

autonome pour lancer le programme. 

c) Placer le robot télécommandé à un endroit où il peut appuyer sur un 

interrupteur ou un bouton à pression qui déclenche le lancement du 

programme dès que le robot télécommandé s’éloigne. 

d) Utiliser un capteur de distance sur le robot autonome qui calcule la distance 

entre le robot autonome et le robot télécommandé faisant en sorte que lorsque 
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le robot télécommandé s’éloigne suffisamment, le robot autonome le détecte et 

commence à bouger. 

e) Toute autre méthode que les concurrents peuvent imaginer. 

En ce qui concerne le jeu de golf pour l’Ontario, les concurrents auront le droit d’appuyer 

sur un bouton de leur robot autonome ou d’utiliser leur ordinateur portatif pour lancer le 

programme. 

 

QUESTION NO 57 

 

Q – Pour ce qui est du terrain de golf, quelle sera la longueur de la ligne « T » à la fin de l’allée et à 

quelle distance le « T » sera-t-il de la balle et du gobelet? Aussi, merci de confirmer que les 

mesures sont en mm? Et d’où provient cette image? Je ne la trouve nulle part dans la fiche 

descriptive? 

R –  Oui, les mesures sont en millimètres. Il s’agit d’une nouvelle image qui n’est pas incluse dans la fiche 

descriptive. 
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QUESTION NO 58 

 

Q – Est-ce que ce robot peut transmettre d’autres types de signaux (données) vers 

un autre dispositif non fixé au robot? 

R – Oui. La fiche descriptive stipule : Les robots télécommandés ne pourront pas 

transmettre de l’information audiovisuelle à un dispositif externe (p. ex., une 

caméra qui transmet des images en temps réel à un ordinateur installé près de 

l’opérateur). 

 

QUESTION NO 59 

 

Q – Nous avons deux questions concernant le concours de robotique : 

1) Pour le volet Télécommande, on fait mention que des points supplémentaires seront 

attribués si les tâches sont exécutées par un robot autonome. Si nous souhaitons utiliser le 

même robot pour les tâches télécommandées et autonomes, est-ce que nous aurions tout 

de même droit aux points pour les tâches autonomes? (Par exemple, si au début, nous 

avions une période de 15 secondes en mode autonome puis que notre robot serait ensuite 

opéré à partir du système à radiocommande.) 

2) Pour ce qui est du coupe-circuit, est-ce que le bouton d’alimentation sur le robot est 

suffisant ou devons-nous avoir un interrupteur à distance? (Par exemple, un bouton sur la 

télécommande.) 

 

R – 1) Voici ce qui se passera pour la composante Autonome du jeu de construction d’un 

mât totémique. 

Avant le début du match, les équipes devront indiquer si elles comptent manipuler le bloc 

de base de manière autonome. 

Dans l’affirmative, le bloc de base télécommandé sera retiré de l’aire de jeu. Remarque : 

Les points attribués pour la manipulation d’un bloc de manière autonome se rapportent 

uniquement au bloc de base (pas à aucun autre bloc). 

On s’attend à ce qu’un robot en mode autonome récupère et livre le bloc de base dès le 

début du match. 
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Pour les équipes qui ne veulent PAS manipuler le bloc de base de manière autonome, ce 

bloc sera retiré du terrain. 

Au cours d’un match, un seul bloc de base sera présent sur le terrain. 

Si une équipe dispose d’un robot qui peut fonctionner dans les deux modes, le concurrent 

devra déposer sa télécommande sur le plancher pendant que le robot fonctionne en mode 

autonome. 

Une équipe pourrait décider que lorsque son robot est hors de vue dans le tunnel, elle 

souhaite que son robot manœuvre de manière autonome dans le tunnel. Le cas échéant, le 

concurrent/pilote utiliserait un bouton sur sa télécommande pour passer en mode de 

contrôle autonome lorsque le robot est à l’entrée du tunnel puis repasser au mode 

télécommande une fois que le robot sort du tunnel. 

2) Le coupe-circuit sur le robot est tout ce qui est nécessaire. 

 

QUESTION NO 60 

 

Q – Je me demandais s’il serait possible d’obtenir un schéma complet avec les mesures 

pour le terrain du volet en mode autonome? 

R – Je crois que l’image ci-dessous comporte les détails recherchés pour permettre aux 

concurrents de se préparer pour le match de golf autonome. 

Veuillez prendre note que ces mesures sont fondées sur un Inventor Model. 

On s’attend à ce que les concurrents établissent leurs fichiers officiels pour le concours en 

fonction des mesures précises du terrain auquel ils auront été assignés. 

Il est impossible de garantir que les mesures du terrain seront au millimètre près 

comparativement aux mesures ci-dessous. 

REMARQUE : Dans la fiche descriptive, on fait mention qu’au début du match les robots 

doivent être positionnés sur la bande de ruban de l’allée, et la balle hors de portée de leur 

dispositif de préhension des objets. Cependant, nous exigerons que les robots soient 

positionnés derrière les premiers poteaux le long du mur (à 608 mm du mur derrière le té). 
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QUESTION NO 61 

Q – Nous éprouvons des difficultés avec les mesures du terrain (volet autonome) qui ne 

semblent pas correspondre aux mesures du terrain inclus dans la trousse.   

Dans cette image, une fois convertie en mesure impériale, les rebords mesurent 8 pi.   
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La distance entre les murs devrait être de 24 po selon ce qu’on peut voir sur le 

diagramme. Cependant, nous mesurons 23 po entre les murs (la largeur du ruban inclus 

dans la trousse est .75 po… impossible de savoir la dimension du ruban dans le 

diagramme).   

Serait-il possible de fournir des précisions? 

 

 

R – Je n’ai pas une trousse du terrain en ma possession. 

J’ai créé les dessins en fonction de ce que je croyais être les détails du terrain. 

On s’attend à ce que les équipes créent, avant le concours, des fichiers de commandes à 

leur école à partir des mesures fournies dans le document.  

Cependant, le travail réalisé dans l’aire du concours constitue également un élément 

important du concours. 

Identifier les mesures réelles du terrain et apporter les ajustements nécessaires aux 

fichiers de commandes constitue un élément essentiel du concours. 

QUESTION NO 62 

 

Q – À la page 2 du document, intitulé « Questions et réponses au sujet du concours de 

robotique 2020 de Compétences Ontario », notre classe a une question concernant l’assemblage 

du pont. 
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Dans la vue latérale, le haut du pont semble être à niveau. Cependant, dans la vue 

isométrique, on note un petit rebord sur le côté de la rampe. 

On se demandait quel dessin est le plus représentatif. 

 

R – Il n’est pas prévu que les dalles de pont soient un ajustement serré une fois installées.  

 

 

 

 

QUESTION NO 63 

 

Q – Nous avons deux questions concernant le volet autonome. 

1) Y a-t-il une limite de temps pour les défis des jours 1 et 2? 

2) Si un robot touche/frôle involontairement l’un des murs (touche à peine) faut-il 

s’attendre à une pénalité? 

R – Veuillez consulter le document intitulé Golf Scoring Autonomous Document V2_fr.  

1) La limite de temps se rapporte au fait que la période d’essai sur le terrain et les 

activités de préparation doivent se terminer à 14 h 30. 

2) Le pointage est fondé sur « les résultats ». Il n’y a donc aucune pénalité pour un robot 

qui touche un mur. Cependant, si le rendement d’un robot est si irrégulier au point 

d’endommager le terrain, celui-ci devra s’arrêter. 


