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Préparé par : Bob Tone 

Date : le 16 mars 2018 

Ce document est conçu pour assurer une compréhension / interprétation commune par tous les 

participants de la fiche descriptive du concours de Robotique de Compétences Ontario. 

TOUT D’ABORD, une première révision du document après publication, liée au pointage proposé par le 
comité technique : 
Tournoi – Volet Commande à distance 45 points 

Équipe ayant obtenu le plus haut pointage dans le cadre du tournoi d’oléoducs avec un robot 
commandé à distance = 45 points 

 
Pour les autres équipes, les points pour le volet Commande à distance sont accordés selon la formule 
suivante : 

• (45) (Pointage final de chaque équipe/Pointage final de la meilleure équipe) 

• Les 16 MEILLEURES équipes du tournoi se qualifient pour les éliminatoires du volet Commande 

à distance 

Ronde éliminatoire – Volet Commande à distance 25 points 

• 5 points par victoire lors des matchs éliminatoires dans le groupe des gagnants 
• 3 points par victoire lors des matchs éliminatoires dans le groupe des perdants 

Tournoi – Volet Autonome 25 points 

• Équipe ayant obtenu le plus haut pointage dans le cadre du tournoi d’oléoducs avec robot 

autonome à 100 % obtient 25 points 

• Pour les autres équipes, les points pour le tournoi du volet Autonome sont accordés selon la 

formule suivante : 

• (25) (Pointage final de chaque équipe / Pointage final de la meilleure équipe) 

• Il n’y aura pas de ronde éliminatoire pour le volet Autonome. Le pointage final sera établi en 

fonction du nombre total de points obtenus par chaque équipe pour l’ensemble des tâches 

effectuées au cours des deux journées du concours. 

Curriculum vitae et entrevue d’emploi du concurrent 5 points 

Total 100 points 

Question No. 1 : 

De : Gabe Maskaluk 

Envoyée : jeudi 14 septembre, 11 h 22  

Objet : Robotique 2018 
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Bob 

Mon nom est Gabe Maskaluk, je suis un élève de l’école secondaire Eden, et j’aimerais avoir quelques 

précisions au sujet de la page 5 de la fiche. On y mentionne « les équipes peuvent utiliser toutes les 

pièces qu’elles souhaitent ». Est-ce que cela signifie que les équipes ne peuvent utiliser des pinces VEX, 

un système d’entraînement, etc., pour le volet Commande à distance? 

Gabe Maskaluk 

Réponse à la question No. 1 :  

OUI, vous pouvez utiliser VEX ou tout autre composant autonome dans le cadre des Olympiades de 

Compétences Ontario, MAIS PAS aux Olympiades nationales. 

Toutes les équipes DEVRONT utiliser la collection de composants Studica / Compétences Canada qui 

sera fournie dans le cadre des Olympiades nationales. 

Questions Nos 2 et 3 : 

De : Boucher, Justin 

Envoyée : vendredi 15 septembre 2017, 8 h 54 

Objet : 2 questions 

1 : Peut-on déplacer le support de conduite en ABS de 3 x 12 po ou est-il fixé à l’aire de jeu ? 

2 : Si un élève est en 12B et termine son secondaire en janvier, peut-il participer aux Olympiades de 

Compétences Ontario ? 

Justin Boucher, AEO 

Enseignant École secondaire catholique Jean-Vanier Welland, Ontario 

Réponses aux questions Nos 2 et 3 : 

1. Au début d’une tâche, les robots NE PEUVENT déplacer le support de conduites qui maintient 

toutes les conduites 

2. Oui, il peut participer, pour autant qu’il soit âgé de moins de 22 ans et ait obtenu des crédits 

d’études secondaires entre les mois de septembre et juin, au cours de la présente année 

scolaire (2017 / 2018). 

Question No. 4 : 

De : Boucher, Justin 

Envoyée : vendredi 15 septembre 2017, 9 h 21 
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Objet : conduite 

Avons-nous une quantité suffisante de pièces pour construire deux oléoducs ou devons-nous en 

construire un, y déposer la bille et déplacer les pièces pour terminer le deuxième oléoduc et déposer la 

bille? 

La bille doit parcourir une distance minimum de 69 pouces, il s’agit donc d’une conduite en ABS de 6 x 

12 po. Alors, nous n’avons pas assez de pièces pour les deux oléoducs. 

Justin Boucher, AEO 

Enseignant École secondaire catholique Jean-Vanier 

Welland, Ontario 

Réponse à la question No. 4 : 

Vous avez raison, il n’y a pas assez de pièces de conduite pour construire deux conduites qui se rendront 

jusqu’au puits de pétrole au même moment. Les équipes devront compléter un oléoduc / libérer les billes 

(pétrole) puis construire le deuxième oléoduc. 

Question No. 5 : 

De : Boucher, Justin 

Envoyée : vendredi 15 septembre, 10 h 31  
Objet: Outil de préhension 

 

Est-ce qu’une équipe peut acheter un outil de préhension déjà fabriqué et utiliser celui-ci avec le robot 

ou est-ce que l’équipe doit fabriquer son propre outil de préhension en utilisant de 

l’aluminium/bois/plastique ? 

Justin Boucher, AEO 

Enseignant École secondaire catholique Jean-Vanier Welland, Ontario  

Réponse à la question No. 5 : 

OUI, vous pouvez acheter un outil de préhension. 

Question No. 6 : 

De : Boucher, Justin 

Envoyée : lundi 18 septembre 2017, 10 h 48  
Objet : question fiche descriptive 
 

Qu’arrive-t-il si une pièce est coincée dans une conduite ? 0 point ? Est-ce que le robot peut déplacer la 

conduite pour libérer la bille ? 
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Justin Boucher, AEO 

Enseignant École secondaire catholique Jean-Vanier Welland, Ontario 

Réponse à la question No. 6 : 

Les robots peuvent déplacer la conduite comme bon leur semble jusqu’au signal sonore de la fin du 

match. 

Ils peuvent construire la conduite, la désassembler et l’assembler de nouveau, secouer la conduite pour 

en faire sortir une bille qui est coincée. 

AUCUN point ne sera accordé pour les billes qui se trouvent dans une conduite à la fin du jeu. 

Question No. 7 : 

De : Boucher, Justin 

Envoyée : lundi 18 septembre 2017 12 h 23  
Objet : dernière question pour cette semaine! 
 

Quelle est la position de départ des robots pour les robots mobiles contrôlés à distance ? Dans la fiche 

descriptive, il est indiqué que le robot doit se trouver à l’endroit désigné, mais nous n’avons pu identifier 

l’endroit désigné sur le plan de l’aire de jeu. 

Justin Boucher, AEO 

Enseignant École secondaire catholique Jean-Vanier Welland, Ontario 

Réponse à la question No. 7 : 

Dans le cadre du volet Autonome, la position de départ du robot est au centre du long mur. 

Le concurrent pourra décider si la position de départ de son robot sera à la droite ou à la gauche du 

centre du long mur. 

Question No. 8 : 

De : Gilles Loranger 
Envoyée : mardi 19 septembre 2017, 15 h 13  
Objet : composants fournis 
 
Bonjour Bob, 

J’espère que vous avez passé un bel été. Nous avons formé notre équipe pour le concours de Robotique 

(équipe de 4). Nous nous familiarisons avec les règlements et j’ai une question. Est-ce que certains 

composants sont fournis par Compétences Ontario pour l’aire de jeu. En particulier, les billes de 1 po ou 

la conduite en ABS. Merci pour votre aide. 
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Gilles Loranger Enseignant en technologie E.s.c.Champlain 

Chelmsford, Ontario 

 

Réponse à la question No. 8 : 

Bonjour Gilles 

Je suis ravi d’apprendre que vous et votre équipe serez de retour cette année. 

Compétences Ontario ne fournira aucun composant. 

Toutes les conduites seront des pièces coupées à partir de conduites en ABS de 1,5 po. 

Les billes seront de simples billes en acier chromé. 

Bob 

Question No. 9 : 

De : Serpe, Carmen (Michael Power/St Joseph) 

Envoyée : mercredi 20 septembre 2017, 11 h 30  

Objet : liste de matériel 

Bonjour Bob, 

C’est Carmen de Michael Power. J’espère que tout va bien. 

En ce qui a trait au volet Autonome : 

Quel matériel doit-on utiliser à l’extérieur de l’aire de jeu? 

En vous remerciant à l’avance, 

Carmen 

Réponse à la question No. 9 : 

Bonjour Carmen 

Les panneaux du périmètre sont des 2 x 4 à la verticale. 

Bob 

Question No. 10 : 

De : Kaitlin Condie 

Envoyée : jeudi 21 septembre, 10 h 54  

Objet : questions Olympiades de Compétences Ontario 

Cher Bob, 
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Je suis une élève de l’école secondaire Northern, et nous avons une question au sujet du concours de 

Robotique (équipes de 4). L’école secondaire Northern participera au concours de Robotique, et nous 

voulons savoir si nous pouvons avoir recours à plus d’un conducteur si nous avons deux robots. Cela 

n’est pas mentionné dans les règlements, mais dans le passé, un seul conducteur était permis. 

En espérant recevoir une réponse de votre part bientôt, Kaitlin Condie 

Réponse à la question No. 10 : 

Bonjour Kaitlin 

Deux concurrents par équipe se trouvent à l’extérieur de l’aire de jeu et c’est à l’équipe de décider quel 

sera le rôle de chaque concurrent. 

OUI, les deux peuvent être conducteurs si la solution à votre tâche implique deux robots. 

Si vous planifiez une solution impliquant deux robots, notez bien qu’au début d’un match, la paire de 

robots doit être positionnée de façon à respecter l’espace de 4 pieds cubes (6 912 pouces cubes). 

Merci 

Bob 

Questions Nos. 12-16 : 

De : Murtadha Nisyif 

Envoyée : jeudi 21 septembre 2017, 11 h 15  

Objet : Concours Robotique de Compétences Ontario 

Bonjour, 

Je suis Murtadha, un élève et un membre de l’équipe de robotique de Eastwood Collegiate. M. Bob, 

nous avons des questions et nous espérons que vous pourrez y répondre. 

1. Combien de temps nous est alloué pour le volet Autonome + quel est le nombre maximal de 

robots que nous pouvons avoir? 

2. Devons-nous appuyer sur une détente pour libérer les billes (pétrole)? 

3. Pouvons-nous transporter les plateformes lors du volet Autonome? 
4. Quelle sera l’orientation des conduites lors du tournoi pour le volet Autonome? 

5. À quel endroit pouvons-nous nous procurer les billes pour nos pratiques et essais? 

Merci. 

Murtadha 

Réponses aux questions Nos. 12-16 : 

Bonjour Murtadha 

Voici les réponses à vos questions : 
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1A. Sept minutes pour accomplir une tâche. 

1B. Il n’y a aucune restriction quant au nombre de robots qu’une équipe peut inclure. CEPENDANT, 

notez bien que le robot d’une équipe, qu’il s’agisse d’un ou plusieurs robots, DOIT respecter la taille 

limite du robot de 2 744 po au début d’une tâche 

 

2. OUI, lors du volet Commande à distance, votre robot doit s’appuyer sur le bloc suspendu pour libérer 
les billes. 

3. Les plateformes sont fixes et les équipes NE PEUVENT les déplacer. 

4. Les conduites seront placées à la verticale sur le support au début d’une tâche. D’ailleurs, les 

conduites qui se trouvent dans les plateformes devront être couchées (en position horizontale) puisque 

les plateformes ne pourront être déplacées lorsque les conduites sont placées à la verticale sur les 

plateformes. 

5. Les billes sont de simples billes en acier chromé de 1 po et vous pouvez acheter celles-ci à plusieurs 

endroits 

Merci 

Bob 

 

Question No. 18 : 

De : Murtadha Nisyif 

Envoyée : vendredi 29 septembre 2017, 9 h 42  

Objet : Dimensions manquantes 

Bonjour Bob, 

 

Pour ce qui est de “Refinery/HMCA/ Pull Post” cad sheet, les dimensions du boulon à œil ne sont pas 

claires pour nous. Si possible, nous aimerions avoir des précisions au sujet de la longueur du boulon, son 

diamètre et du diamètre du boulon à œil. Merci. 

Murtadha 

 

Réponse à la question No. 18 : 

Bonjour Murtadha 
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Les boulons mesurent 3/8 po. Le diamètre des boulons à œil est le format normal par défaut pour les 

boulons de 3/8 po. 

Le boulon qui se trouve dans la partie supérieure du pull post a une longueur de 5 po. 

Le dernier boulon à œil avant d’atteindre la charnière a une longueur de 4 po. 

L’œil au centre est un tirefond de 5,5 po. 

Le boulon dans le pull block a une longueur de 4 po.  

Bob 

 

Question No. 19 : 

De : Boucher, Justin 

Envoyée : mercredi 27 septembre 2017, 9 h 32  

Objet : Question 

Bonjour Bob 

Combien de postes d’accueil pouvons-nous utiliser pour soutenir un seul oléoduc? 

 

Réponse à la question No. 19 : 

Bonjour Justin 

Il n’y a AUCUNE restriction quant au nombre de postes d’accueil utilisés pour soutenir un seul oléoduc 

allant de la tête de puits à la raffinerie. 

Bob 

 

Question No. 20 : 

De : Nini Chen 
Envoyée : mercredi 24 octobre 2017, 21 h 44  
Objet : Robotique – Questions 
 
Bonjour Monsieur Tone, 
 
C’est encore Nini de MPSJ.  J’aimerais avoir quelques précisions au sujet des volets Commande à 
distance et Autonome.  
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Pour le volet Commande à distance, quel type du ruban est utilisé sur le sol? (C’est-à-dire que les lignes 
utilisées comme lignes de repère pour indiquer à quel endroit placer les postes d’accueil). Nous 
aimerions savoir s’il sera possible de faire passer un poste d’accueil sur le ruban sans le soulever. 
 
Pour le volet Autonome, l’orientation de la conduite est-elle importante pour autant qu’elle se trouve 
sur la plateforme?  
 
Aussi, en procédant au montage de l’aire de jeu, nous avons constaté que les lignes de ruban noir 
entourant le support à conduites ne sont pas toutes centrées par rapport au support. Le support est 
centré, mais les lignes de ruban ne le sont pas. Nous n’étions pas certains si cela était intentionnel ou 
non. Quelle devrait être leur disposition réelle si ce n’était pas intentionnel. 
 
Bonne journée, 
Nini 
 

Réponse à la question No. 20 : 

Hi Nini 
 
Au sujet de vos questions: 
 
1) Je prévois utiliser du ruban à conduits gris (si celui-ci adhère au plancher du Centre des congrès 
de Toronto) pour les lignes qui définissent le tracé d’oléoduc. Au besoin, j’utiliserais du ruban Gorilla. 
 
2) Les plateformes ne circuleront pas avec des conduites placées en position verticale. Afin que des 
points soient accordés, les conduites doivent être en position horizontale sur les plateformes. 
 
3) Les lignes de ruban pour les supports à conduites du volet autonome sont centrées sur des 
conduites individuelles. Le milieu du ruban noir de 1 po est aligné avec le centre de la conduite. 
 
Merci 
 
Bob 
 

Question No. 21 : 

De : Zeyad Ghulam 

Envoyée : mercredi 24 octobre 2017, 10 h 10  

Objet : Olympiades de Compétences Ontario 

 

Bonjour, 
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De quel matériel est fabriqué le ruban situé à l’extrémité du tracé d’oléoduc dans l’aire de jeu du volet 

Commande à distance? 

De quel matériel est fabriqué le ruban utilisé dans l’aire de jeu du volet Autonome?  

Merci, 

Zeyad Ghulam 

 

Réponse à la question No. 21 : 

Bonjour Zeyad 

Le ruban qui définit le tracé d’oléoduc sera du ruban à conduits de 2 po ou du ruban Gorilla. 

Du ruban Gorilla de 1 po sera utilisé pour les lignes de ruban dans l’aire de jeu du volet Autonome. 

Bob 

 

Question No. 22 : 

De : Reive, Mat; Kruger, Marcel 

Envoyée : jeudi 5 octobre 14 h 28  

Objet : Coût des billes 

 

Bonjour Bob, 
Pour les billes de 1 po, connaissez-vous un fournisseur qui les offre à un coût abordable? 
Je n’habite pas dans la région du Grand Toronto et j’ai de la difficulté à trouver des billes de 1 po. 
Nous avons trouvé un fournisseur à environ une heure de route, mais le coût est de 5 $ par bille. 
Nous souhaitons nous procurer des billes pour nous pratiquer et devrons acheter 40 billes pour le 
concours dans notre conseil scolaire.  
Toutefois, nous ne voulons pas dépenser 200 $ pour des billes. Connaissez-vous un fournisseur pour les 
billes de 1 po et dont le coût est raisonnable? 
 
Merci, 
--Mat 
 

Réponse à question No. 22 : 

Bonjour Mat et Marcel 
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Je me suis procuré un ensemble de 25 billes sur Amazon.ca. Livraison gratuite en 2 jours. Coût : 31,93 

incluant les taxes.  

Bob 

 

 

 

Question No. 23 : 

De : Murtadha Nisyif 

Envoyée : jeudi 5 octobre 2017, 10 h 30  

Objet : dimensions de la raffinerie de pétrole 

 

Bonjour Monsieur Bob, 

Je me demandais si la largeur de la raffinerie de pétrole est 20 po ou 30 po, merci 

Murtadha, élève de ECI  

 

Réponse à question No. 23 : 



Document de questions et réponses en vue du Concours de robotique 2018 des 
Olympiades de Compétences Ontario 

 

12 | P a g e  
 

Bonjour Murtadha 

Les dimensions externes de la raffinerie et de la zone de recyclage sont les suivantes: 30 x 28,50 po. 

Bob 

 

 

Question No. 24 : 

De : Gilles Loranger; Daniel Trépanier 

Envoyée : jeudi 12 octobre 2017, 15 h 51  

Objet : Points Concours de robotique 
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Bonjour Bob.  
L’équipe tente de comprendre le défi pour le volet Commande à distance du concours. Nous nous 
demandons comment sont calculés les points. Les points seront-ils attribués à la fin du match lorsque 
tous les robots sont arrêtés ou seront-ils attribués lorsque les robots sont au jeu et au fur et à mesure 
que chaque élément du défi est complété.  
 
Gilles Loranger 
Enseignant - Technologie 
E.s.c. Champlain 
 

Réponse à la question No. 24 : 

Bonjour Gilles et Daniel 

Les points sont attribués à la fin de la tranche horaire. 

Bob 

 

 

Question No. 24 : 

De : Matteo Tullo 

Envoyée : jeudi 10 octobre 2017, 14 h 52  

Objet : Hinge Finger 

Bonjour, 

Serait-ce possible d’avoir des renseignements supplémentaires au sujet de "hinge finger" à la page 29 

dans le schéma du puits de pétrole. 

Merci, 

Matteo 

 

Réponse à la question No. 24 : 

Chaque Finger correspond à la moitié d’une charnière normale de 4 po. 

Bob 
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Question No. 25 : 

De : Gilles Loranger; Daniel Trépanier 

Envoyée : mardi 17 octobre 2017, 15 h 18  

Objet : Concours de robotique 

 

Bonjour Bob, 

Une question au sujet du défi d’oléoducs; est-ce que l’oléoduc doit être construit avant de pouvoir y 

déposer les billes ou les billes peuvent-elles être libérées en tout temps.  

 

Gilles Loranger 

Enseignant en technologie 

E.s.c.Champlain 

Chelmsford Ontario 

 

Réponse à la question No. 25 : 

Bonjour Gilles et Daniel 

La réponse à votre question est OUI une équipe peut libérer les billes en tout temps, même avant la fin 

de la construction de l’oléoduc. 

Bob 

 

 

Questions No. 26 et 27 : 

De : Nicholas Seniow  

Envoyée : samedi 14 octobre 2017, 12 h 34  

Objet : Questions au sujet de la fiche technique du Concours de robotique de Compétences Ontario 

 



Document de questions et réponses en vue du Concours de robotique 2018 des 
Olympiades de Compétences Ontario 

 

15 | P a g e  
 

Bob,  

J’ai 2 questions au sujet de la fiche descriptive du Concours de robotique 2018: 

1. À la page 12 de la fiche descriptive, la 5e image (coin inférieur gauche) indique qu’un(1) seul point 

sera attribué pour une conduite soutenue par 2 postes d’accueil. Pourquoi n’est-ce pas 4 points? (1 

point pour chaque poste d’accueil, et 2 points pour la conduite) 

2. Si nous décidons d’utiliser des trousses comme Vex pour construire nos robots, devons-nous tout de 

même utiliser des fusibles ou des disjoncteurs? L’année dernière, les personnes qui ont inspecté notre 

robot nous ont informés qu’il n’était pas nécessaire d’utiliser ceux-ci pour notre robot Vex. 

Merci,  

Nicholas 

 

Réponse aux questions No. 26 et 27 : 

Bonjour Nicholas 

Désolé pour le délai à répondre. 

Je suis présentement au Mondial des métiers à Abou Dhabi et j’ai un accès limité à mes courriels. 

La réponse à votre première question est: 

 Les points pour les conduites sont attribués pour les conduites qui sont positionnées entre les 
lignes de ruban et maintenues de façon à ne pas toucher le plancher. 

 Les points pour les postes d’accueil sont attribués pour chaque poste d’accueil positionné entre 
les lignes de ruban 

 Le texte que vous citez devrait indiquer que 3 points seront attribués pour une conduite 
soutenue par 2 postes d’accueil. Un point par poste d’accueil et un point pour la conduite. 

 

J’attends une réponse du comité technique national au sujet de votre deuxième question. 

Bob 

 

Questions No. 28, 29 et 30 : 

De : Peter Kuvshinov 

Envoyée : dimanche 22 octobre 2017, 14 h 35  

Objet : Questions au sujet du défi d’oléoducs de Compétences Ontario 
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Bonjour, 
J’ai plusieurs questions au sujet du défi d’oléoducs de Compétences Ontario.  
 
Premièrement, est-ce que chaque équipe doit apporter un robot commandé à distance, ainsi qu’un 
robot autonome? 
 
Deuxièmement, si un poste d’accueil soutient 1 conduite, est-ce que 2 points sont attribués, et si 2 
postes d’accueil soutiennent 1 conduite, 1 point est attribué? 
 
Troisièmement, les règles indiquent que les robots doivent être conçus afin de s’adapter à un écart d’un 
demi-pouce. Est-ce que cela signifie que la position des divers objets peut varier d’un demi-pouce par 
rapport à ce qui est censé être sa disposition sur l’aire de jeu. Ou, est-ce que cela signifie que les 
dimensions des divers objets (conduites, postes d’accueil) peuvent varier d’un demi-pouce. 
 
Finalement, est-ce que les systèmes de prise de vue et autres types de capteurs (comme les capteurs de 
proximité) sont permis sur les robots autonomes. 
 
Merci, 
Peter K 
 
Réponses aux questions No. 28, 29 et 30 : 

Bonjour Peter 

Désolé pour la réponse tardive. J’étais à l’extérieur. 

Voici les réponses à vos questions. 

1. OUI. Les équipes doivent participer aux volets Commande à distance et Autonome, et il est 
possible à l’occasion qu’ils soient appelés à se rendre sur les deux aires de jeu au même 
moment. 

2. Des points sont attribués pour chaque poste d’accueil et conduite. Si une conduite est soutenue 
par deux postes d’accueil alors le pointage est de 3 points. 

3. Les caractéristiques de l’aire de jeu sont construites par différentes écoles et la caractéristique + 
o – 0,5 po est liée à l’exigence selon laquelle les équipes ne peuvent s’attendre à jouer sur une 
aire de jeu dont la construction est parfaite. 

4. Il n’y a aucune restriction quant à l’équipement que peut intégrer une équipe à son robot 
autonome. Ainsi, une équipe PEUT utiliser un système de prise de vue et d’autres types de 
capteurs de proximité sur son robot autonome. 

 

Bob 
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Question No. 31 : 

De : Peter Kuvshinov 

Envoyée : lundi 23 octobre 2017, 16 h 32  

Objet : Question 

Quel est le diamètre externe des conduites utilisées durant le volet autonome?  

 

Réponse à la question No. 31 : 

Bonjour Peter 

Je crois que votre meilleure option est de mesurer une pièce de conduite en ABS de 1,5 po. 

Le diagramme ci-dessus indique les dimensions de la conduite. 

 

Question No. 32 : 

De : Adriano, Nathaniel John 

Envoyée : jeudi 24 octobre 2017, 17 h 02  

Objet : Question au sujet du Concours de robotique de Compétences Ontario – palier secondaire  

 

Cher Monsieur Tone, 

Notre équipe de robotique aimerait savoir quelle est la couleur du ruban utilisé pour le volet Commande 

à distance du tournoi. 
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  Sincères salutations, 

    Nathaniel Adriano 

    Francis Libermann, équipe de robotique  

 

Réponse à la question No. 32 : 

Le ruban utilisé pour le volet Commande à distance du tournoi est du ruban à conduits gris (si celui-ci 

adhère au plancher des installations ou du ruban noir Gorilla si le ruban à conduits ne fonctionne pas). 

 

Question no. 33 : 

Expéditeur: Nicholas Seniow 

Envoyée: samedi 14 octobre 2017, 12 h 34  

Objet: Questions au sujet de la fiche descriptive du concours de Robotique de Compétences Ontario 

Bob,  

Si nous décidons d’utiliser des trousses comme Vex pour construire nos robots, devons-nous tout de 

même utiliser des fusibles ou des disjoncteurs? L’année dernière, les personnes qui ont inspecté notre 

robot nous ont informés qu’il n’était pas nécessaire d’utiliser ceux-ci pour notre robot Vex. 

Merci,  

Nicholas  

Réponse à la question no. 33: 

Des trousses professionnelles, à faible ampérage et non modifiées sont exclues de la règle concernant 

les fuisibles (notamment Lego EV3 et Vex). Les perceuses/visseuses/piles Dewalt sont des exemples 

d’assemblages professionnels qui devront inclure des fusibles de sorte à ne pas dépasser la puissance 

maximale. 

Question no. 34: 

Expéditeur: Ivan Conrad 

Envoyée: mercredi 1 novembre 2017, 16 h 28  

Objet: Position des tours sur les illustrations 

Bonjour Bob, 
Pourriez-vous nous indiquer quelles sont les mesures pour la disposition de ces tours?  Merci 
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Ivan Conrad 
Enseignant 
École secondaire Lasalle 

 

Réponse à la question no. 31: 

Bonjour Ivan, 

J’espère que vous trouverez l’information souhaitée dans l’image ci-dessous. 

Bob 
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Question no. 35: 

Expéditeur: Giuliano Montanari  
Envoyée: mercredi 1 novembre 2017, 11 h 31  
Objet: Concours de robotique de Compétences Ontario 
 
Bonjour Bob, 
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Mon nom est Giuliano Montanari et je suis enseignant à l’école secondaire Fenelon Falls. Notre école a 
mis sur pied un club de robotique cette année et je suis l’un des mentors au sein de l’équipe.  Un de nos 
objectifs est de participer au Concours de robotique de Compétences Ontario en mai 2018. J’ai une 
question au sujet du volet Commandes à distance : oléoducs. 
J’ai vu votre dessin de l’aire de jeu.  J’ai remarqué qu’il y a deux puits de pétrole. 1/ Est-ce que les deux 
équipes se trouvent dans l’aire de jeu au même moment, chacune étant assignée à un puits de pétrole 
précis ou 2/ Est-ce que les équipes se trouvent sur l’aire de jeu à tour de rôle, une à la fois, et doivent se 
mesurer à la limite de temps de 4 minutes?  
  
  
Merci, 
  
Giuliano Montanari 
  
Réponse à la question no. 35: 

Bonjour Giuliano 
 
Deux équipes jouent au même moment, mais elles ont chacune leur aire à usage exclusif, côte à côte 
pour les oléoducs (volet Commandes à distance) et pour le train yard (volet Autonome). 
 
Les équipes doivent être prêtes à être appelées à se rendre dans les deux aires de jeu au même 
moment. 
 
Bob 
 

Question no. 36: 

Expéditeur: Piechota, Anthony [mailto:anthony.piechota@yrdsb.ca]  

Envoyée: vendredi 3 novembre 2017, 13 h 28  

Destinataire: bobtone@rogers.com 

Objet: Précisions sur les règlements -Robotique – équipe de 4 

Bonjour Bob, Voici quelques questions au sujet du Défi Oléoducs:  

1. À quel endroit se trouve la position de départ pour le volet Commandes à distance? (Je présume que si 

2 robots sont utilisés, ils doivent être à la position de départ ensemble et respecter le volume alloué) 

2. Je construis présentement une aire de jeu pour mes élèves et j’ai besoin de précisions sur la penture 

utilisée pour le mécanisme de libération des billes. Avez-vous un numéro de pièce ou des spécifications 

détaillées sur la penture que vous allez utiliser? 

3. Les règlements stipulent « Lorsque les équipes libèrent le pétrole (billes) d’un puits, elles doivent 

s’assurer que TOUS les composants de leurs robots sont bien à l’écart de l’oléoduc, de sorte 

qu’aucun composant de leurs robots (châssis/roues/système de gestion des objets) se trouve dans 

une position qui empêche/retient l’oléoduc de se briser. » 
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 Si l’oléoduc est incomplet ou n’est pas construit, peut-on placer le robot dans le tracé d’oléoduc de sorte 

qu’il puisse arrêter ou ralentir les billes lorsque celles-ci sont libérées? Sinon, pouvez-vous me fournir une 

mesure précise pour la distance, en ce qui a trait à « bien à l’écart »?  

4. Est-ce que les points pour les conduites/postes d’accueil sont obtenus seulement à la fin des 4 

minutes, peu importe la façon dont ils ont été utilisés durant la livraison des billes? 

Merci à l’avance, 

Tony Piechota 

Enseignant en génie informatique 

Stouffville District Secondary School 

Réponse à la question no. 36: 

Bonjour Tony 

Bienvenue au concours de Robotique de Compétences Ontario, voici les réponses à vos questions. 

1. La position de départ du robot autonome sera au milieu du long mur.  Le concurrent décidera si 
la position de départ de son robot sera au milieu du long mur droit ou gauche. 
 

2. Une penture Everbuilt de 4 po, numéro de produit Home Depot: 622412340408 lorsque séparée 
(meulez l’un des axes d’articulation de la penture) comporte tout ce qui est requis pour les deux 
fingers requis dans un ensemble de raffineries. 
 

3. Les robots NE PEUVENT être positionnés pour ‘attraper’ le pétrole (billes) lorsque celles-ci 
sortent de la conduite du puits de pétrole. Les équipes doivent prendre en considération que 
l’extrémité extérieure des lignes de ruban adhésif qui définissent le tracé de l’oléoduc  
représente un plan vertical et QU’AUCUNE partie du robot ne peut dépasser ce plan au moment 
où le pétrole (billes) est libéré. 
 

4. L’attribution des points se fera suite au signal sonore de fin de match. Les points pour les postes 
d’accueil et les conduites seront assignés en fonction de leurs positions au moment du signal 
sonore. Les équipes doivent comprendre qu’il est possible que certains de leurs postes d’accueil 
et /ou de leurs conduites qui étaient bien positionnés avant que le pétrole soit libéré, soient 
déplacés et ne soient plus correctement positionnés, en fonction de l’action du pétrole (billes). 
 

Bob 

Question no. 37: 

Expéditeur: Justin Snippe  

Envoyée: lundi 6 novembre 2017, 15 h 39  

Objet: Robotique pour Compétences Ontario 
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Bonjour Bob, 
 
Je suis un enseignant au palier secondaire à l’école Heritage Christian, et je suis intéressé à 
joindre le volet Robotique du concours. J’ai quelques questions: 

1. Est-ce que seuls les 4 élèves qui participeront au concours peuvent concevoir/construire le 
robot- ou est-ce qu’une équipe peut construire le robot, puis 4 autres élèves nous représenter 
au concours. 

2. Pouvons-nous utiliser les matériaux de notre choix pour construire le robot – Nous participons à 
un autre concours de Robotique depuis deux ans déjà, pouvons-nous utiliser ce système 
(roboRIO)? 

3. Est-ce que les élèves doivent construire leur robot à partir de la date d’inscription, ou est-ce que 
certaines équipes ont déjà débuté la construction de leur robot? 

4. Si je comprends bien, les élèves devront construire deux robots, un robot pour le volet 
Commandes à distance et un robot pour le volet Autonome, mais seront tout de même 
représentés par les quatre élèves seulement? 

Merci 
 
Justin L. Snippe, OCT 

École Heritage Christian  

Enseignant au palier secondaire 

Réponse à la question no. 37: 

Bonjour Justin 

C’est un grand plaisir de voir que vous et vos élèves êtes impliqués dans le Concours de robotique de 

Compétences Ontario. 

Voici les réponses à vos questions. 

1. Il n’y a aucune restriction quant au nombre d’élèves qui participent à la construction du robot à 
l’école. Cependant, SEULEMENT quatre élèves peuvent être identifiés / inscrits à titre de 
concurrents et seuls ces quatre élèves peuvent accéder à l’aire de jeu. 

2. Il n’y a aucune restriction quant aux matériaux que peuvent utiliser les équipes pour construire 
leur robot. 

3. La fiche descriptive a été publiée au cours de la première semaine de l’année scolaire en 
septembre, et les équipes peuvent débuter la construction de leur robot quand bon leur semble. 
Plusieurs ont déjà débuté alors que d’autres préfèrent attendre et en faire une activité lors du 
deuxième semestre. La décision revient entièrement à chaque école. 

4. OUI, les équipes doivent construire deux robots distincts. Un pour le volet Autonome (parc à 
matériel remorqué) et un pour le volet Commandes à distance (Oléoduc) et OUI, la limite est un 
total de quatre concurrents (élèves). 
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Bob 

Question no. 38: 

Expéditeur: Katelynn Buchanan  

Envoyée: lundi 6 novembre 2017, 18 h 03  

Objet: Questions au sujet du Concours de robotique 

Bonjour Bob, 

J’ai quelques questions au sujet du volet Commandes à distance (et celles-ci sont incluses cette fois). 

1. Quelle est la longueur des chevilles? 

2. Les supports sont-ils fixés au mur/sol? Si non, pouvons-nous les déplacer? 

  

3. Quelle est la distance entre la corde qui pend et la planche de soutien? 
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4. Il y a divergence entre les deux dimensions encerclées – laquelle est la bonne?  

 

En vous remerciant à l’avance, 

Katelynn Buchanan 

École secondaire John Diefenbaker 

Réponse à la question no. 38: 

Bonjour Katelynn 



Document de questions et réponses en vue du Concours de robotique 2018 des 
Olympiades de Compétences Ontario 

 

26 | P a g e  
 

Voici les réponses à vos questions. 

1. Les chevilles mesurent 3 po de longueur et sortent des stand railings par 1,5 po (voir l’image ci-
dessus) 

 

2. Les supports de conduite et les plateformes seront maintenus en place et il est INTERDIT aux 
concurrents de les déplacer. 
 

3. La distance exacte entre la corde qui pend et la planche de soutien ne peut être identifiée, mais 
selon moi, elle sera d’environ 3,5 po (voir l’image ci-dessous). 
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4. Il n’y a aucune divergence dans les mesures telles qu’elles sont affichées. Les mesures de 27 po 
font référence à la dimension intérieure de la raffinerie, alors que la mesure de 30 po fait 
référence à la dimension extérieure de la raffinerie 

Bob 

Question no. 39: 

Expéditeur: Eric Godden  
Envoyée: mardi 7 novembre 2017, 14 h 30  
Objet: Robotics Competition Question 
 
Cher monsieur Tone, 



Document de questions et réponses en vue du Concours de robotique 2018 des 
Olympiades de Compétences Ontario 

 

28 | P a g e  
 

Je suis un élève de la 11e année à l’école secondaire Northern, et je compte participer au Concours de 
robotique en mai. Je voulais savoir si deux conducteurs peuvent se trouver dans l’aire de compétition au 
même moment durant un match.  
Merci de votre temps, 
Eric Godden  
 

Réponse à la question no. 39: 

Bonjour Eric 

Oui, il peut y avoir deux conducteurs dans l’aire de compétition au même moment durant un match. 

Bob 

Question no. 40: 

Expéditeur: Sheldon van Barneveld 

Envoyée: jeudi 9 novembre 2017, 23 h 08  

Objet: Concours de robotique 2018: Oléoducs 

Bonsoir, 

J’ai besoin de précisions concernant l’un des composants du volet Commandes à distance. Est-ce que les 

billes qui sont utilisées pour représenter le pétrole sont magnétiques? Serait-ce possible d’utiliser un 

électroaimant pour ramasser les billes sur le sol?  

Merci 

Sheldon 

Réponse à la question no. 40: 

Bonjour Sheldon 

Il est probable que les billes illustrées ci-dessous (à prix abordable) soient utilisées pour le concours, 

bien que je ne puisse garantir que celles-ci seront utilisées puisque Compétences Ontario déterminera 

quelles billes seront utilisées au moment de l’achat des 150 billes requises pour le concours. 

Le président du comité technique du Concours de robotique du Manitoba m’a informé que les billes 

illustrées ci-dessous réagissent à un aimant. 

Bob 
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Question no. 41: 

Expéditeur: Emer, David (Mary Ward)  

Envoyée: lundi 13 novembre 2017, 18 h 14  
Objet: Concours de robotique 2018 de Compétences Ontario - Éléments requis pour l’aire de jeu 

 

Bob, 
 
Quelle est la distance entre la tour et le mécanisme de libération? La mesure n’est pas indiquée 
sur le dessin. 
 
Dave 
 

Réponse à la question no. 41: 
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Question no. 42: 

 

 

Réponse à la question no. 42: 

 

 

 



Document de questions et réponses en vue du Concours de robotique 2018 des 
Olympiades de Compétences Ontario 

 

31 | P a g e  
 

Question no. 43: 

Expéditeur: Katelynn Buchanan  

Envoyée: lundi 13 novembre 2017, 16 h 32  

Objet: Hinge Finger 

Bonjour Bob, 

 

Quel type de penture est utilisée pour the hinge finger? (voir ci-dessous) 

 

À quoi sert the hinge finger used? 

Merci, 

Katelynn 

Réponse à la question no. 43: 

 

Coupez ou meuler the Hinge Pin End Cap de l’une des extrémités et vous obtiendrez les deux fingers 

requis avec une seule penture. Les Hinge Fingers maintiennent les billes dans le puits jusqu’au retrait du 

finger. 
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Question no. 44: 

Expéditeur: Kownacki, Patryk  

Envoyée: lundi 13 novembre 2017, 20 h 26  

Objet: Concours de robotique 

Comment dois-je me préparer afin de bien réussir dans le cadre du concours de robotique? Je suis un 

élève qui suit le cours de génie informatique à l’école St Ignatius of Loyola.  

Patryk Kownacki 

Réponse no. 44: 

Bonjour Patryk 

Le Concours de robotique de Compétences Ontario permet aux équipes d’utiliser la plate-forme de 

commande de leur choix. 

Aussitôt que votre équipe aura choisi sa plate-forme de commande, vous devrez alors vous familiariser 

avec les capacités de la plate-forme, et sa compatibilité au matériel que votre équipe a choisi d’utiliser 

et avec la stratégie de performance qu’elle tente de mettre en œuvre. 

Bob 

Question no. 45: 

Expéditeur: Murtadha Nisyif [mailto:nisym9166@wrdsb.ca]  

Envoyée: mercredi 15 novembre 2017, 10 h 38  

Destinataire: Bob Tone 

Objet: Olympiades de Compétences Ontario 

Bonjour monsieur Bob, j’ai quelques questions, et j’espère que vous pourrez y répondre. Premièrement, 

avons-nous le droit, pendant le match, de toucher aux objets qui sont censés être stationnaires, dans les 

deux aires de jeu. Deuxièmement, si les billes ont touché le robot avant le sol et ont atterri au sol (et 

non à l’intérieur du robot, encore!), est-ce permis? 

:)  

Merci 

Réponse no. 45: 

Bonjour Murtadha,  

1) OUI, votre robot peut toucher les objets stationnaires, mais votre robot ne peut déplacer ces 
objets dans les deux aires de jeu. 

2) Lorsque les billes sont libérées du puits de pétrole, votre robot doit être complètement à 
l’extérieur des lignes de ruban qui définissent la zone où votre robot devra construire un 

mailto:nisym9166@wrdsb.ca
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oléoduc. Ça ne pose pas problème si une bille roule à l’extérieur de la zone définie par les lignes 
de ruban et touche votre robot et vient se poser sur l’aire de jeu. Dans une telle situation, votre 
robot pourra ramasser une bille et déposer celle-ci dans la zone des matières dangereuses. 

Bob  

Question no. 46: 

Expéditeur: Murtadha Nisyif  

Envoyée: jeudi 16 novembre 2017, 10 h 02  

Objet: Olympiades de Compétences Ontario 

Bonjour monsieur Bob, 

Nous avons des questions supplémentaires. Premièrement, est-il interdit de dépasser les lignes de ruban 

durant tout le match? Deuxièmement, à quel endroit dans la trousse de règlements du match est-il 

indiqué qu’il n’est pas permis de se trouver sur les lignes de ruban lors du volet Commandes à distance. 

Troisièmement, qu’arrive-t-il aux billes qui sont coincées dans les lignes de ruban lors du volet 

Commandes à distance?  

Nous sommes un peu confus à la lecture de la trousse, et celle-ci contredit vos réponses. Merci. 

Murtadha 

Réponse à la question no. 46: 

Bonjour Murtadha, 

1. La restriction relative au fait que votre robot doit se trouver à l’extérieur des lignes de ruban 
s’applique seulement au moment où votre robot libère les billes. Votre robot peut se déplacer 
sur les lignes de ruban à tout autre moment. 

2. À la page 15 de la fiche descriptive de Compétences Ontario il est indiqué: 
Lorsque les équipes libèrent le pétrole (billes) d’un puits, elles doivent s’assurer que TOUS les 

composants de leur robot sont bien à l’écart de l’oléoduc, de sorte qu’aucun composant de leur 

robot (châssis / roues / systèmes de gestion des objets) se trouve dans une position qui 

empêche/retient l’oléoduc de se briser. 

La nécessité pour l’arbitre de faire un renvoi aux lignes de ruban lors du suivi des positions du 

robot est pour s’assurer que les équipes respectent le règlement mentionné ci-dessus.   

3. Aussitôt que le processus de libération des billes est terminé, le robot peut alors se rendre dans 
l’espace entre les lignes de ruban pour récupérer les billes renversées ou pour manipuler les 
pièces de conduite afin de libérer les billes qui sont coincées à l’intérieur de la conduite. 

 

Bob 

Question no. 47: 
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Expéditeur: Moksha Srinivasan  

Envoyée: jeudi 23 novembre 2017, 15 h 39  

Objet: Question au sujet de la fiche descriptive du Concours de robotique – École secondaire Turner 

Fenton 

Bonjour Bob,  

Mon nom est Moksha, je fais partie de l’équipe de robotique à l’école secondaire Turner Fenton et nous 

participons au Concours de robotique de Compétences Ontario.  

Nous nous demandions si les conduites peuvent toucher le sol avant qu’elles atteignent le poste 

d’accueil. Par exemple, pousser les conduites hors des supports à conduites, puis ramasser celles-ci.  

Merci de votre aide! 

Moksha 

Réponse à la question no. 47: 

Bonjour Moksha, 

La fiche descriptive n’impose aucune restriction sur la façon dont une équipe gère les conduites lors du 

volet Commandes à distance, alors OUI, vous pourriez pousser les conduites hors du support à 

conduites et le long du plancher. 

Bob 

Question no. 48: 

Expéditeur: Michael Jiang  

Envoyée: jeudi 30 novembre 2017, 16 h 35  

Objet: Question au sujet du Concours de robotique de COMPÉTENCES ONTARIO 

Bonjour Bob, 

Nous sommes de l’école secondaire Unionville.  

Nous avons une question au sujet du Concours de robotique – équipes de 4 de Compétences Ontario. 

Pour le volet Commandes à distance, nous nous demandions s’il y a des pénalités pour tout objet 

externe (tout ce qui n’est pas une bille) laissé dans les zones de rejet des billes? Et est-ce que la pénalité 

s’appliquerait même si l’objet est retiré de la zone par la suite (le tout dans les limites de temps du 

match). 

Sincères salutations, 

Micheal Jiang 
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RobotiqueU 

Réponse à la question no. 48: 

Bonjour Michael, 

Désolé pour le délai à répondre. J’étais à l’extérieur et votre question a suscité une grande discussion au 

sein du comité technique de robotique des Olympiades canadiennes des métiers et des technologies. 

Voici la réponse du comité technique des OCMT:  

1)      Les bacs / boîtes / sacs ou autres objets fixés à ou sous le contrôle d’un robot à n’importe quel 

moment au cours d’un match sont considérés comme faisant partie du robot. 

2)      À la fin du match, les billes qui sont à l’intérieur ou qui sont contrôlées par l’un de ces objets 

externes sont considérées être ‘contrôlées par / en la possession du robot, que le robot soit ou non 

débranché de ces objets externes. Par conséquent, les billes qui sont contrôlées par ces dispositifs 

externes ne donneraient droit à AUCUN point. 

3)      En ce qui a trait à la question: est-ce qu’un robot peut laisser des dispositifs externes dans la zone de 

matières dangereuses à la fin du match? La réponse est NON. 

Justification: permettre ceci serait tout comme permettre la pollution de la zone de matières 

dangereuses. 

Bob 

Question no. 49: 

Expéditeur: Zeyad Ghulam  

Envoyée: lundi 4 décembre 2017, 10 h 33  

Objet: Olympiades de Compétences Ontario 

Bonjour monsieur Tone, 

J’ai quelques questions, 

Premièrement, est-ce que la raffinerie est boulonnée au sol (stationnaire) ou est-elle simplement placée 

dans l’aire de jeu? 

Deuxièmement, si la raffinerie n’est pas stationnaire et que les billes qui sortent de l’oléoduc ont 

suffisamment de force pour déplacer la raffinerie de sa position initiale, est-ce que cela est considéré 

illégal? 
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Merci, 

Zeyad Ghulam 

Réponse à la question no. 49: 

Bonjour Zeyad 

Désolé pour le délai à répondre. 

La raffinerie / zone de Matières dangereuses sera solidement fixée en place et ne pourra être déplacée 

lorsque les billes frappe celle-ci. Les robots qui tentent de la déplacer seront avisés de s’arrêter. 

Bob 

Questions nos. 50-53: 

Expéditeur: Mario Blouin  

Destinataire: Bob Tone 

Objet: Précisions sur la fiche descriptive 

Bonjour Bob, 

Questionnement. 

Je sais que nous utilisons les anciennes fiches descriptives ou les fiches des Olympiades canadiennes des 

métiers et technologies pour rédiger celle-ci. Nous devons toutefois apporter des précisions, sans quoi 

cela crée de la confusion. 

À la page 10, la position de départ des robots commandés à distance n’est pas indiquée. Mauvaise 

réponse à la question 8, Justin posait une question au sujet du robot commandé à distance, et non du 

robot autonome. 

À la page 14, la feuille de pointage devrait être individuelle.  Les équipes ne s’affrontent pas avant les 

éliminatoires.  Des matchs seront disputés dans les sept (7) aires de jeu au même moment. J’imagine 

que vous pouvez utiliser la même feuille, mais un marqueur devra être assigné à chaque aire de jeu. 

À la page 15,  Les matchs se disputent entre deux équipes. À moins que les aires de jeu soient l’une 

contre l’autre, vous ne jouerez contre personne. Chaque ronde devrait compter autant d’équipes que 

d’aires de jeu. 

À la page 16, la première ligne ne devrait pas s’y trouver puisque le classement est établi en fonction du 

nombre total de points d’une équipe. Il n’y a pas assez d’espace pour 2 équipes et 4 robots dans l’aire de 

jeu et il n’y a pas assez de conduites pour chaque équipe. 
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 Si le temps le permet, les équipes participeront à un nombre égal de matchs contre chaque équipe 

adverse.  

Mario 

Réponses aux questions nos. 50-53: 

Bonjour Mario 

Vous avez raison, tous ces points de la fiche descriptive de l’Ontario nécessitent des précisions. 

 La position de départ du robot commandé à distance est au milieu du mur extérieur faisant 

directement face aux matières dangereuses / à la raffinerie illustrée dans l’image ci-dessous. 

 

 42 conseils scolaires ont fait une demande pour des espaces. Vous avez raison, les équipes ne 

s’affrontent pas, au sens de ‘Gagner ou perdre’ un match, étant donné que le nombre total de 

points obtenus par une équipe dans tous ses matchs déterminera son classement au tournoi. 

 

 Dans chaque ronde, sept robots commandés à distance et sept robots autonomes seront actifs 

au même moment. 
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 Les équipes auront toujours l’usage exclusif de leur aire de jeu assignée 

 

 Vous avez raison, la mention chaque adversaire doit avoir un nombre égal de fois, ne s’applique 

pas au niveau de l’Ontario 

 

Question no. 54: 

Expéditeur : Ivan Conrad   

Envoyée : lundi 11 décembre 2017, 15 h 14  

Destinataire : bobtone@rogers.com 

 

Plusieurs questions ont été posées au sujet de l’orientation des conduites dans les plateformes 

pour le volet autonome.  J’ai joint deux images.  Est-ce que les deux orientations verticales sont 

acceptables pour obtenir des points?  Merci 

 

 
Réponse à la question no. 54 : 

OUI, l’équipe obtiendrait des points pour les conduites dans les deux images. 
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Question no. 55 : 

Expéditeur : Gabe Maskaluk [mailto:30gaber@gmail.com]  

Envoyée : mercredi 13 décembre 2017, 10 h 41  

Destinataire : Bob Tone 

Objet: Robotique 

Bonjour Bob, 

Nous constatons que l’utilisation de ruban à conduits pour maintenir les conduites en ABS dans le puits 

de pétrole ne suffit pas. Selon moi, nous devrions plutôt utiliser du cerclage métallique afin que les 

conduites soient fixées solidement. J’aimerais connaître votre opinion à ce sujet. J’ai joint une photo du 

cerclage dont nous recommandons l’utilisation. 

 

Gabe Maskaluk  

Élève de l’école secondaire Eden High 

Réponse à la question no. 55 : 
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Je vous remercie pour votre suggestion. C’est une bonne idée, puisqu’elle permettra d’améliorer 

l’uniformité des structures du puits de pétrole. 

Question no. 56 : 

Expéditeur : Emer, David (Mary Ward)  

Envoyée : Dimanche 14 janvier 2018,  7 h 29  

Destinataire : Bob Tone 

Bonjour Bob, 

Bonne année! Y a-t-il un document de questions comme celui que vous avez fait dans les 
années précédentes? Pourriez-vous m’indiquer la distance entre la tour (et le câble de traction) 
 
Merci, 
Dave 
 

Réponse à la question no. 56: 

Les questions et réponses sont affichées dans la section Fiches descriptives sur le site Web de 

www.skillsontario.com 

L’image ci-dessous mentionne la hauteur du Oil Well Pull Block. 

Si cette hauteur est supérieure à la distance indiquée ci-dessous en fonction du centre du bloc durant le 

jeu, elle sera ajustée et ramenée à cette distance. 

Question no. 57 : 

Pour le volet Oléoducs, comme la fiche descriptive ne définit pas la position de départ exacte des robots, 

est-ce que les équipes sont libres de choisir la position de départ de leur robot? 

Réponse à la question no. 57 : 

Cette question a été posée plus tôt en Ontario (questions 8 et 53) et j’y ai répondu comme suit : au 

milieu du mur de fonds, à l’opposé de la zone des matières dangereuses.   Ma réponse reposait sur ce 

que je croyais être le point de départ dont nous avions discuté durant le processus de conception du jeu. 

Cependant, lorsque la question a été posée au Comité technique national par une équipe de l’extérieur 

de l’Ontario, le Comité a opté pour une réponse différente. 

Le Comité technique national a établi que, comme il n’y a aucun texte et aucune image dans la fiche 

descriptive pour définir une position de départ précise pour le robot OLÉODUCS, alors par défaut, il 

reviendra à l’équipe de décider où elle veut placer son robot au début du volet Oléoducs, pour autant 

que l’équipe respecte les restrictions en matière de taille maximum globale. 

http://www.skillsontario.com/
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Leçons Tirées : 

Nous avons tiré quelques leçons du concours organisé au sein du Conseil scolaire catholique de Toronto. 

1re leçon : 

Nous avons mis en application la règle nationale concernant l’attribution de points « gratuits » voulant 

que les équipes aient droit à deux points par bille, et ce pour chaque bille ayant traversé l’aire de jeu 

jusqu’à la raffinerie. 

Cette attribution de points n’a eu aucun impact sur le classement au tournoi. 



Document de questions et réponses en vue du Concours de robotique 2018 des 
Olympiades de Compétences Ontario 

 

42 | P a g e  
 

Toutefois, durant la ronde éliminatoire, lorsqu’il est nécessaire de gagner pour avancer, l’attribution de 

ces points a influencé le résultat d’un match qui, autrement, se serait soldé par une égalité. 

1re leçon tirée : 

Compte tenu de cette expérience, nous n’attribuerons aucun point « gratuit » du genre durant les 

Olympiades de Compétences Ontario. 

Il était très facile d’identifier les billes ayant pénétré la raffinerie de cette façon. 

Cela étant dit : 

 Nous ne voulons pas que les concurrents entrent dans l’aire de jeu pour retirer ces billes de la 
raffinerie; 

 Nous attribuerons le statut hors-jeu aux billes qui pénétreront dans la raffinerie en traversant 
l’aire de jeu; et 

 Nous remettrons à l’arbitre quelques billes supplémentaires.  Il pourra ainsi déposer une, deux 
ou trois billes sur l’aire de jeu (au centre de la longue paroi de l’aire de jeu) pour remplacer 
celles ayant pénétré dans la raffinerie en traversant l’aire de jeu. 

2e leçon : 

Un problème inattendu est survenu à quelques reprises lorsque les équipes ont relâché des billes alors 

que certaines de ces billes sont demeurées coincées dans le tuyau inférieur. 

2e leçon tirée : 

 Les équipes sont responsables de faire part de cette situation à l’arbitre. 

 Nous avons créé un dispositif permettant aux assistants au concours de pousser ces billes 
récalcitrantes hors du puits sans interrompre le jeu. 

 Si des billes se trouvent dans le puits à la fin du match, aucun point n’est attribué pour celles-ci. 
 

3e leçon : 

Nous avons mis en application la règle nationale voulant que les équipes puissent placer leur robot 

n’importe où sur l’aire de jeu pour autant qu’elles respectent les restrictions en matière de taille 

maximum globale du robot. 

Ainsi, certaines équipes ont positionné leur robot à un emplacement où il était pratiquement en 

contrôle du levier de décharge du puits sans avoir à vraiment bouger. 

L’expérience nous a montré que cette situation paraissait un avantage. 

 

3e leçon tirée : 

 Nous allons appliquer la décision prise à l’automne en réponse à la question 8. 
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 Tous les robots utiliseront un point de départ commun qui sera au centre du mur de fond à 
l’opposé de l’aire des matériaux dangereux. Il s’agit ici du point de départ voulu, dont il fut 
discuté durant le processus de conception du jeu, mais pas très bien expliqué dans la fiche 
descriptive. 

 


